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A. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1.  Okreslenie przedmiotu zaméwienia

1.1 Nazwa zadania
Remont pomieszchew skrzydle ,H” na parterze oraz w skrzydle ,J” p@ziomie -1 w
budynku Sdu Okrgowego w Warszawie przy al. Solidagnpl27 w Warszawie.

1.2. Lokalizacja zadania
Roboty realizowane dola w budynku czynnym @lu Okegowego w Warszawie przy
Al. Solidarnagci 127 tzn. w budynku w ktérych odbywa; giraca.
Przeznaczone do remontu i przebudowy pomieszczaakalizowane s w skrzydle

»,H” na parterze oraz w skrzydle ,J” na poziomie -1.

1.3. Uczestnicy procesu inwestycyjnego:
Zamawiajacy: Sd Okregowy w Warszawie
Al. Solidarngci 127
00-898 Warszawa

Wykonawca: - zostanie wytoniony w p@pbwaniu przetargowym

2. Przedmiot i zakres robot.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji teclanej dotycz zasad wykonywania i
odbioru robot:
1.Budowlane
2.Elektryczne
3.Sanitarne
4.Elektronicznych Systemow Zabezpiefize
UWAGI :
1- Integralry czgscia Projektu Wykonawczego JAWNEGO jest Projekt Wykooayv
Elektronicznych Systemoéw Zabezpieatzeznaczony klauzalZASTRZEZONE.

SST dotyczy wszystkich czyném majcych na celu wykonanie rob6t zwanych z:

- kompletacy wszystkich materiatdw potrzebnych do wykonaniagmoath wyej prac,
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- wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celuzygotowania podia (w
szczegOlnéci roboty murarskie, slusarsko-spawalnicze mouta elementow osprtu
instalacyjnego itp.),

- utozeniem wszystkich materiatbw w sposéb i w miejsciodiym z dokumentagj
techniczn,

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumeatachniczi wszystkich elementow
wskazanych w dokumentacii,

- przeprowadzeniem wymaganych prob i badatwierdzonych protokotami.

Dokumentagj robét montaowych elementow instalacji stanawi

- projekt wykonawczy w zakresie wynilkkaym z rozporzdzenia Ministra Infrastruktury z
02.09.2004 r. w sprawie szczegoétowego zakresu myordokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob&udowlanych oraz programu
funkcjonalno-aytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmitan U. z 2005 r. Nr 75,
poz. 664),

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rofudtligatoryjne w przypadku zamowie
publicznych), spormdzone zgodnie 2z rozpamdzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia02.09.2004 r. w sprawie szczegodtowego zakresormy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob&udowlanych oraz programu
funkcjonalno-aytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmitan U. z 2005 r. Nr 75,
poz. 664),

- dokumentys$wiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lubogowego
zastosowania aytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustaw 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych (Dz. U.z 2004 r. Nr 92, po21)3 karty techniczne wyrobdéw lub
zalecenia producentéw dotyee stosowania

wyroboéw,

- protokoty odbioréw cgciowych, kacowych oraz robot zanikgych i1 ulegajcych
zakryciu z zaiczonymi protokotami z badekontrolnych,

- dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3,lgkustawy Prawo budowlane z dnia 7
lipca 1994 r. - Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2@zniejszymi zmianami).

Montaz elementow w/w instalacji natg wykonywa na podstawie dokumentacji projektowej
i szczegOtowej specyfikacji technicznej wykonania odbioru robdt montawych,

opracowanych dla konkretnego przedmiotu zamoéwienia.
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6.2

6.3

6.4

Przedmiot specyfikacji technicznych.
Przedmiotem niniejszych specyfikacjia swymagania dotycce realizacji robot
wymienionych w  pkt. 2, oké&onych szczegbétowo w  przedmiarach.

Zakres stosowania specyfikacji technicznych.
Specyfikacje techniczney stosowane jako dokument przetargowy i kontraktqnay
realizacji inwestycji okrdonej w pkt. 1.

Zakres robot objgtych specyfikacjami technicznymi.

Roboty obgte niniejszymi specyfikacjami technicznymi zostakreslone szczego6towo
w przedmiarach robét. Wymagania ogoélne male@zumie i stosowé w powiazaniu ze

szczegotowymi specyfikacjami technicznymi dla pasg®lnych rodzajow robot.
Specyfikacje techniczney 2godne z zasadami ustawy ,Prawo Zamdvreblicznych”

i uwzgledniaja normy pastwowe, instrukcje i przepisy stogog sé do robat.

Prowadzenie robot.

Ogodlne wymagania dotyez robaot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspmekt

nadzoru.

Przekazanie placu budowy.

Zamawiajcy przekae wykonawcy Plac Budowy w terminie okienym w umowie.
Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia rob6t w sposéb uliwgajacy normaln
prac 0osob w budynku obfym opracowaniem oraz do zabezpieczenia terenuvipdo

okresie trwania realizacji umowyz do zakaczenia i odbioru kicowego robot.

Ochrona@rodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowkek zné& i stosowa& w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotycazce ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy

i wykonczenia robot.

Wykonawca hdzie:
- podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie ¢sido

przepiséw i  norm dotyazych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu
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6.5

6.6

6.7

6.8

6.9

budowy.
- utylizowat wszystkie materiaty pochagtz z rozbidrek, przekaziyg zamawiajcemu
przy odbiorze rob6t stosowne dokumenty.
Ochrona przeciwpgarowa:
Wykonawca kdzie przestrzega przepisy ochrony przeciwparowej, hcznie
Z utrzymaniem wymaganego sprawnego &przprzeciwpagarowego. Materiaty
tatwopalne kda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
i zabezpieczone przed dgsém o0soOb trzecich. Prace niebezpieczngapwo lxda

prowadzone zgodnie z zasadami élkarymi w Instrukcji Bezpiecaestwa Paarowego.

Ochrona wtasrdai publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochkomstalacji i uradzexr nie podlegajcych wymianie

a pozostajcych na obiekcie oraz ponosi pgladpowiedzialnéé za organizagj placu
budowy, utrzymanie przekazanego terenczhie z zabezpieczeniem podidég, mebli
I sprztu przed zapyleniem i uszkodzeniem

Bezpieczé&stwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzega przepisow dotycrych
bezpieczastwa i higieny pracy. Wykonawca ma obanek zadbé aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szikogih dla zdrowia oraz nie
spetniagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca hkdzie odpowiedzialny za ochrererealizowanych robot i za wszelkie
materialty oraz urmizenia aywane do robét od daty rozpacia realizacji do daty
odbioru kacowego robdét. Wykonawcaebzie utrzymywa teren robdt do czasu
odbioru kacowego. Utrzymanie powinno byrowadzone w taki sposéb, aby budowla
lub jej elementy byly w zadawalg@ym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
koncowego.

Stosowanie sido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktdrews jakikolwiek sposob zwazane

Z robotami i lkdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tpcaw, przepisow

i wytycznych podczas prowadzenia robot.
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6.10 Dokumentacja Powykonawcza.

7.1

7.2

7.3

Wykonawca zobowzany jest do wykonania dokumentacji powykonawckaszty
wykonania dokumentacji powykonawczej w ca@icobchzaja Wykonawe.

Materiaty.
Stosowanie materiatow.
Wykonawca do wykonania zadania powinien stosowaateriaty, ktore posiadgj
certyfikat na znak bezpieargwa wskazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych deklgragodndci lub certyfikaty
zgodndci z aprobat techniczm, dla ktorych nie ustalono Polskiej Normy atesty i

swiadectwa badapozwalajce na stwierdzenie wdaiwego zastosowania

Przechowywanie i skladowanie materiatow.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerdo czasu, gdy cola
potrzebne na budowie, byty zabezpieczone przedkeayszczeniem, zachowaty swoj

jakos¢ i wkasciwosé¢ do robot oraz byty dogbne do kontroli Inwestora.
Wariantowe stosowanie materiatow.

Wszelkie materialy i ueglzenia zastosowane w przedmiarach zmao zastpic¢
rownowanymi stoswc te same parametry techniczne i wymagania funkbjen
poparte certyfikatamgwiadectwami dopuszczenia, atestami w zadéci od wymaga

wynikajacych z odpowiednich przepisow.

Sprzt.

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie

spowoduje niekorzystnego wpltywu na jékowykonania robdét. Spet, bedacy

wilasnagcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot, ma By utrzymany
w dobrym stanie technicznym i goto$eo do pracy. Bdzie on zgodny z normami

ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi wzytkownika.
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9.  Wykonanie robat.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigddnie z umoworaz za jak&d
stosowanych materiatéw i wykonywanych robét, zadrmgd¢ ze ST, harmonogramem
robét oraz poleceniami Inspektora. Ngstwa jakiegokolwiek kdu w robotach
spowodowanego przez Wykonaweostam poprawione przez Wykonawaa wikasny
koszt. Polecenia Inspektor&da wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod grdba zatrzymania robot.

10. Kontrola jakosci robot.

10.1 Zasady kontroli jakéci.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakgci materiatow. Zapewni
on odpowiedni system kontroli, personel, gprzaopatrzenie i wszystkie udzenia
i przyrzady niezlzdne do pobierania probek badapomiaréw materiatow oraz robot.
Inspektor mae zaada® od Wykonawcy przeprowadzenia badaw celu
zademonstrowaniaze poziom ich wykonania jest zadawatyj. Wykonawca &dzie
przeprowadza pomiary i badania materiatéw i robét zesiotliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie wymaganiami i normamis¥¢zegoln&ci
sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robéodpo ich zakaczeniu powinno

podlegé&:
» Posiadanie odpowiednich uprawhigrzez pracownikow:

0 Osoby do montas instalacji SSWIN, SKD, CCTV posiadap
licencig pracownika zabezpieczenia technicznego pierwszagmia
oraz zdwiadczenie ukfczenia kursu instalowania i konserwacji

systemu alarmowego klasy SA1-SA4.

Posiadanie przez ww. osoby spoadczé  bezpieczéstwa

dopuszczajce do informacji o odpowiedniej klauzuli niejawoio

Posiadanie atestow i certyfikatow na materiatyzadeenia.

Zgodna¢ wykonania robét z dokumentagprojektows.

Utozenie kabli.

Montaz urzadzen.

Wykonanie pomiardw.
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10.2 Badania i pomiary.

11.

Wszystkie badania i pomiaryetlh prowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujjakiegokolwiek badania wymaganego w ST
nalezy stosowa wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowanzez Inspektora.
Przed przysipieniem do bada i pomiarbw Wykonawca powiadomi Inspektora
0 rodzaju, miejscu i terminie badania. Wyniki pordi& i bada Wykonawca
przedstawi na pmie w formie protokotu do akceptacji Inspektora.

Odbiory.

11.1 Odbiér robot zanikowych.

Odbiér roboét zanikowych polega na oceniesdioi jakosci wykonanych robot, ktére
w dalszym etapie realizacji ulegnzakryciu. Musi by dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bendwaania ogoélnego

postpu robét. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru w oloéci Wykonawcy.

11.2 Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonania robot.

Odbioru czsciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze kowym.

11.30dbidr kaicowy.

Odbiér kacowy polega na finalnej ocenie wykonania rob6t wniedieniu do ich
jakaosci, ilosci i wartasci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowe® do odbioru
koncowego stwierdza Wykonawca przez pisemne powiadumi€amawiacego.
Odbiér karcowy robot naspi w terminie ustalonym w dokumentach umowy. Odbior
koncowego robdét dokona komisja zhna 2z przedstawiciela Wykonawcy,
Zamawiajcego i Zarzadzapcego obiektem. Komisja odbiegap roboty dokona ich
oceny jakdéciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow badla
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodaoowykonania rob6t z przedmiarami i ST.
W trakcie odbioru kaicowego komisja zapoznaest protokotami robo6t zanikowych
i ulegapcych zakryciu oraz robot uzupetrdaych i poprawkowych. W przypadku
niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych i wetnjacych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru kawowego. W przypadku stwierdzenia
przez komis}, ze jaka¢é wykonanych robdt w poszczegélnych rodzajach robot
nieznacznie odbiega od wymaganej w ST z ugdrgeniem tolerancji i nie ma

10



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzdéstwo, komisja dokona
potracen, oceniagc pomniejszom wartgé¢ wykonanych rob6t w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

11.4 Odbior ostateczny pogwarancyjny.
Odbior ostateczny pogwarancyjny polega na oceniaghpwie okresu gwarancyjnego
okreslonego w umowie wykonanych robo6t awanych z usugtiem wad i usterek
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbior ostateczny pogwarancyjnydzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu. W trakcie trwania okresu gwarancyjnego Zamajpcy maze dokona

przeghdu gwarancyjnego o ktérynebzie powiadamiat pisemnie Wykonagvc

11.5 Dokumenty nieztaine do dokonania odbioru kcowego:
Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorunc&aego robot jest Protokét
koncowego odbioru robét spai@zony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepgo. Do
odbioru kaicowego Wykonawca jest zobaaany przygotow& nastpujace
dokumenty:

edokumentag powykonawcz opatrzoln odpowiedn klauzuh niejawndci,

e wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafiaoznaczé laboratoryjnych,

e protokoty z pomiardw,

edeklaracje zgodrimi lub certyfikaty i atesty zgodioi zabudowanych materiatéw,

einne dokumenty 4z uzgodnienia wymagane przez Zamawgago.

W przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbioru bigla przygotowane do odbioru
koncowego komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin odbioru

koncowego robot.

12. Wymagania dotycgce przedmiaru i obmiaru robo6t
Obmiaru robét dokonuje iz natury (wykonanej roboty) przyjmag jednostki miary
odpowiadajce zawartym w dokumentacji i tak:

- dla materiatow: szt, m, kg,

- dla osprztu montaowego dla kabli i przewodow: szt., kpl., m,

- dla kabli i przewodow: m,

- dla uradzer systemu: szt., kpl.

11



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

13. 0Ogolne ustalenia dotyegce podstawy rozliczenia robot.

Rozliczenie rob6t montawych instalacji mee by dokonane jednorazowe po wykonaniu
petnego zakresu robét i ich kmowym odbiorze lub etapami oktenym w umowie, po
dokonaniu odbiorow ezciowych robot.

Podstaw rozliczenia oraz ptatroi wykonanego i odebranego zakresu robo6t stanowtiogéa
tych robot obliczona na podstawie:

- okralonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jedtmsych i ilosci robdt
zaakceptowanych przez zamaw@ggo lub ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za
okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robét lub kwoty ryczato obejmujce roboty ww.
uwzgkdniaj:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie do stanowiska roboczego materialéw:dzi i sprztu,

- obstug sprz:tu nie posiadacego obstugi etatowej,

- ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkickztowa przestawnych uniiwiajacych
wykonanie robot na wysokoi do 4 m (jéli taka konieczn&t wystepuje),

- usunecie wad i usterek oraz naprawienie uszkadzewstatych w czasie robot,

- uporazdkowanie miejsca wykonywania robot,

- usungcie pozostaléci, resztek i odpadow materiatow,

- likwidacje¢ stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych gje s réwniez koszty montau, demontau i pracy rusztowa
niezlkednych do wykonania rob6t na wysgkodo 4 m od poziomu terenu.

Przy rozliczaniu robo6t wedtlug uzgodnionych cen fstkowych koszty nieziolnych
rusztowaa mog by¢ uwzgkdnione w tych cenach lub stan@wpodstaw oddzielnej

ptatnaci.

14. Przepisy zwazane.
14.1 Obowgzugce w Polsce normy i normatywy.

12.2 Obowgzujgce w Polsce przepisy prawng tym szczegOlnie ustawa z dnia
07.07.1994r Prawo Budowlane zzpéejszymi zmianami, Rozpogdzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 12.04.2002r w sprawie warumktechnicznych jakim powinny
odpowiadé budynki i ich usytuowanie, Rozpadzenia Ministra Infrastruktury z dnia

02.09.2004r w sprawie szczegétowego zakresu i fodulgumentacji projektowej,
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specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robbtidowlanych oraz programu
funkcjonalno-uytkowego, Rozporzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r
w sprawie dziennika budowy, moata i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawieragego dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia,
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004sprawie systemow oceny
zgodndci, wymaga, jakie powinny spetnia notyfikowane jednostki uczestnigze

w ocenie zgodriei oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanychak@amaniem
CE, Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r wprawie
bezpieczastwa higieny pracy podczas wykonywania robot budowth

B. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE.

CZESC | — Roboty budowlane
CZESC lI- Instalacje elektryczne
CZESC lIl- Instalacje sanitarne

CZESC IV- Instalacje elektroniczne systeméw zabezpieche

13
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CZESC | -ROBOTY BUDOWLANE.

Przedmiot i zakres robdét:

Dokumentacja obejmuje wykonanie prac budowlano stalacyjno — montawych,

umazliwiajace i magce na celu uzyskanie bezpieagigva mechaniczno — budowlanego

pomieszcze Kancelarii Tajnej zgodnie z Zaydzeniem Ministra Sprawiedlivéoi z dnia 23

stycznia 2014r. w sprawie doboru i zakresu stos@awandkéw bezpieczestwa fizycznego

stosowanych do zabezpieczenia informaciji niejawnych

Roboty budowlano —montawe kgda obejmowaty:
SKRZYDLO ,H’- PARTER- POM. NR 41A

Wykucie otworu drzwiowego o wymiarach 1,0x2,0 [m]stniepcejscianie dziatowej
migdzy pom. nr 45 a pom. nr 41a.

Zabezpieczenie istniggych drzwi wejciowych do pomieszczenia. Drzwi od strony
korytarza nalgy zamkm¢ na klucz i pozostawi bez zmian. Od wewitrz
remontowanego pomieszczenia otwor drzwiowy wzmoenikolejnaci od drzwi za
pomoa: wetny mineralnej o gruldai 20cm, stalowego panela kancelaryjnego Kl. 1 wg
PN-EN 1143-1 oraz typ 4 wg Rozpadzenia RM z dnia 29 maja 2012r.
Dozbrojeniesciany dziatowej mgdzy pom. nr 41a a pom. nr 41 za pometalowych
paneli kancelaryjnych gr. 5cm speta@ych wymagania kl. 1 wg PN-EN 1143-1 oraz
typ 4 wg Rozporzdzenia RM z dnia 29 maja 2012r.

Wstawienie dodatkowego okna spetlat&go wymagania odporém@ na wiamanie w
klasie RC4 wg PN-EN 1627

dwukrotne malowaniécian i sufitu farlp emulsyjra w kolorze biatym po uprzedniegj
naprawie tynkow, przetarciu i gipsowaniu.

Montaz nowej wyktadziny dywanowe;j.

wykonanie przeldiprzez przegrody budowlane na potrzeby instalacjitarnych.

SKRZYDtLO ,J"- POZIOM -1- POM. NR 48E

Demonta stalowej kraty drzwiowej, bez ponownego manta
Wymiana istniggcych drzwi do pomieszczenia na stalowe drzwi ardym@niowe kl.
RC4 zgodnie z PN-EN 1627

14
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» Zabezpieczenie 4 szt. okien znaphych s¢ w pomieszczeniu. Od wewinz
remontowanego pomieszczenia okna wzmécma pomog sStalowego panela
kancelaryjnego kl. | wg PN-EN 1143-1 oraz typ 4 Rgzporadzenia RM z dnia 29
maja 2012r

POZOSTALE

* Wymiana istniegcych drzwi m¢dzy klatka schodowg a pom. nr 48d na stalowe drzwi

antywtamaniowe kl. RC4 zgodnie z PN-EN 1627

SST-01 ROBOTY ROZBIORKOWE | DEMONTAOWE
(CPV 45111000-8)
1. Wstp.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacithtécznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét rozbiérkowych i demamavych w ramach zadania: wykonanie
remontu pomieszcaew skrzydle ,H” na parterze oraz w skrzydle ,J” paziomie -1 w

budynku Sdu Okregowego w Warszawie przy al. Solidasnbl27 w Warszawie.

1.2. Zakres robot oéych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujwszystkie czynnii umazliwiajace
wykonanie rozbiérek wyspujacych w obiekcie. W ramach przebudowy planuje si
nastpujace roboty rozbiérkowe i demoriawe:

- wykucie otworu drzwiowego

- demonta rolety antywlamaniowej

- demonta stalowej kraty drzwiowej

- demonta drzwi wraz z éciezami

1.3. Okrdlenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SS% sgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.4. Ogdélne wymagania dotygz robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kowykonania roboét, ich zgodsé z

dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
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2. Wykonanie robot.
1) Roboty przygotowawcze.
Przed przysipieniem do robét rozbiérkowych naie
- teren prac zabezpieazioznakowa zgodnie z wymogami BHP,
- zdemontowa istniepce zasilanie w energelektryczn, instalacg teletechniczai
wodno-kanalizacyjmoraz wszelkie istniage uzbrojenie.
2) Roboty rozbiérkowe.
Roboty prowad zgodnie z Rozporrlzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003
r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpietzteva i higieny pracy podczas wykonywania
rob6t budowlanych oraz Rozpadzeniem Ministra Gospodarki i Pracy z dnia
14.10.2005r. (Dz.U. nr 216 poz. 1824) w sprawieadalsezpieczestwa i higieny pracy
przy zabezpieczaniu i usuwaniu wyrobow zawignggh azbest oraz programu szkolenia w
zakresie bezpiecznegaytkowania takich wyrobow.
Szczego6towe wymagania dotyce wykonywania prac rozbiorkowych:
- materialy z rozbiorki i demonta nalery segregowa i utylizowaé w zorganizowanych

miejscach gromadzenia odpaddw statych.

SST-02 ROBOTYSLUSARSKIE | STOLARSKIE
(CPV 45421100-5)

1. Wstp.
1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacithtécznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robdglusarskich w tymslusarki drzwiowej i okiennej, w ramach
zadania: wykonanie remontu pomieszcreskrzydle ,H” na parterze oraz w skrzydle ,J” na
poziomie -1 w budynku f8lu Okegowego w Warszawie przy al. Solidagob 127 w
Warszawie.
1.2. Zakres robot obych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia robot zwzanych z monta
drzwi, okien, stalowych paneli kancelaryjnych orabezpieczeprzewodow wentylacji
1.3. Ogdélne wymagania dotygz robdét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektowy SST, obowizujacymi normami i zaleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4. Okrdlenia podstawowe.
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Okreslenia podane w niniejszej SS% sgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami i

wytycznymi.

2. Materiaty.

Materiaty do wykonania roboét nate stosowa zgodnie z dokumentacprojektows - opisem
Technicznym, rysunkami oraz zestawieniem stolakkemnej i drzwiowej. Wykonawca dla
potwierdzenia jak&i uzytych materiatdw dostarczwiadectwa potwierdzage odpowiedni
jakos¢ materiatow.

Ze wzgkdu na specyficzne wymagania konieczne jest abyostmse okna, drzwi i panel

kancelaryjny posiadaty odpowiednie certyfikétyiadczice o klasie wyrobu.

3. Sprzt.
Roboty mana wykonyw& przy wyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przez

Inspektora Nadzoru.

4. Transport i magazynowanie.

Transport elementddlusarki naley wykona zgodnie z wymogami aktualnej nornrodki
transportu powinny zabezpiec¢zaatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymii.
czasie transportu materiaty powinnyéhgabezpieczone przed zniszczeniem i uszkodzeniem
powtok malarskich i powtoki antykorozyjne;j.

Zabronione jest przegganie niezabezpieczonych elementow po paditoKonstrukcje
slusarskie nalgy uktad& w pozycji poziomej na podktadach z bali lub desek.

Wszystkie wyroby naley przechowyw& w magazynach zamksych, suchych i

przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmyazieymi.

5. Wykonanie robot.

5.1. Przygotowaniesgiezy

Przed osadzeniem stolarki natesprawdz¢ doktadndé wykonania écieza, do ktérego ma

przyleg& oscieznica. Stolark okienra nalezy zamocowa w punktach rozmieszczonych w
osciezu zgodnie z wymaganiami.

5.2. Osadzanie stolarki okiennej

W sprawdzone i przygotowandaeze naley wstawt stolarke na podkiadach lub listwach.
Elementy kotwice osad@ w osciezach. Uszczelnieniesoiezy naley wykona kitem trwale

plastycznym. Zamocowane okna ngleuszczelni pod wzgédem termicznym przez
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wypetnienie szczeliny mdzy aésciezem a dcieznica materiatem izolacyjnym dopuszczonym
do stosowania do tego cedwiadectwem ITB. Zabraniaegdo tego celu tywac materiatow
wydzielapcych zwazki chemiczne szkodliwe dla zdrowia ludzi.

Ustawienie okna naky sprawdzt w pionie i w poziomie.

Osadzenie parapetow wykonyévao catkowitym osadzeniu i uszczelnieniu okien.
5.3.0sadzenie stolarki drzwiowej

Dokladnag¢ wykonania éciezy powinna odpowiada wymogom dla robét murowych.
Oscieznice mocowa za pomog kotew lub hakow osadzonych watezu. OGscieznice naley
zabezpieczy przed korozj biologiczra z obu stron. Szczeliny gdzy ccieznica a murem
wypetnic materialem izolacyjnym dopuszczonym do tego éeladectwem ITB.

Przy pracach spawalniczych pracownicy mysasiadéa wymagane przepisami uprawnienia.

6. Kontrola jakéci robot.

Zasady kontroli jakéci powinny by zgodne z wymogami PN-88/B-10085 dla stolarki
okiennej i drzwiowej, PN-72/B-10180 dla robot szkkach.

Badanie jakéci wbudowania powinno obejmowa

- sprawdzenie zgodio wymiarow,

-sprawdzenie jak@i materiatow z ktérych zostata wykonana stolarka,

- sprawdzenie prawidtowoi wykonania z uwzgldnieniem szczego6téw konstrukcyjnych,

- sprawdzenie dziatania skrzydet i elementow rucyamokie oraz ich funkcjonowania,

- sprawdzenie prawidtowsoi zamontowania i uszczelnienia.

7. Obmiar robot.
Ogodlne zasady obmiaru robdét podano w ogolnej spemjf technicznej w rozdziale

paswigconym obmiarom robot.

8. Odbior robot.
Wszystkie roboty podlegagasadom odbioru robot zanikeych.
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SST-03 TYNKI WEWNETRZNE
(CPV 4541000-4)

1. Wstp.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejsze] szczegotowej specyfikacghtecznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru tynkow wewgtrznych, w ramach zadania: wykonanie remontu
pomieszcze w skrzydle ,H” na parterze oraz w skrzydle ,J” p@ziomie -1 w budynku £8lu
Okregowego w Warszawie przy al. Solidagnpl27 w Warszawie.
1.2. Zakres robot obych SST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujwszystkie czynnii umazliwiajace
wykonanie tynkéw zwyktych cementowo — wapiennych.

1.3. Ogollne wymagania dotygze robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz za ich zgodoz
dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty.

2.1. Woda zarobowa do betonu (PN-EN 1008:2004).

Do przygotowania zapraw stosoévenazna kada wodk zdatm do picia. Niedozwolone jest
uzycie waod sciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wdéd ieeapcych tluszcze
organiczne, oleje i mut.

2.2. Piasek (PN-EN 13139:2003).

Piasek powinien spetia wymagania obowgzujacej normy przedmiotowe, a w
szczegolnéci:

- nie zawiera domieszek organicznych,

- miet frakcje r&nych wymiarow, a mianowicie: piasek drobnoziarni3®5-0,5 mm,
piaseksrednioziarnisty 0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnis@2,0 mm.

Do spodnich warstw tynku naie stosowd piasek gruboziarnisty, do warstw wierzchnich —
srednioziarnisty. Do gtadzi piasek powinienc¢bgirobnoziarnisty i przechodzicatkowicie
przez sito o przavicie 0,5 mm.

2.3. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne.

Marka i sktad zaprawy powinny bygodne z wymaganiami normyfswowe;.
Przygotowanie zapraw do robot tynkarskich powingé Wwykonane mechanicznie. Zapraw

.....

przygotowaniu, tj. w okresie ok.gbdzin.
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Do zaprawy tynkarskiej natg stosowd@ piasek rzeczny lub kopalniany. Do zaprawy
cementowo-wapiennej nale stosowdé cement portlandzki wedtug normy PN-B-19701: 1997
~,cementy powszechnegaytku". Za zgod Inzyniera mana stosowa cement z dodatkiem
zuzla lub popiotow lotnych 25 i 35 oraz cement hutgi@b pod warunkienze temperatura
otoczenia w cigu 7 dni od chwili wbudowania zaprawy niedazie nisza nk +5°C. Do
zapraw cementowo-wapiennych nalestosowa wapno suchogaszone lub gaszone w postaci
ciasta wapiennego otrzymanego z wapna hiegaszomké@® powinno tworzy jednolita i
jednobarwn mas, bez grudek niegaszonego wapna i zanieczyszadecych. Skiad
objetosciowych skiadnikow zapraw nalg dobieré doswiadczalnie, w zalenosci od
wymaganej marki zaprawy oraz rodzaju cementu i \®apn

2.4. Tynki i gladzie gipsowe.

Suche mieszanki gipsowe, skiagay st ze specjalnie dobranych spoiw, wypetniaczy i
domieszek modyfikacych wiasnéci robocze oraz cechy reologiczne zapraw. Miesz&aki

Sa gotowe do @ycia natychmiast po zarobieniu wprarobkovd.

3. Sprzt.
Roboty mana wykonywa przy wyciu dowolnego typu spetu.

4. Wykonanie robot.

4.1. Ogolne zasady wykonywania tynkow.

Przed przysipieniem do wykonywania robét tynkowych powinnylaakaiczone wszystkie
roboty stanu surowego. Tynki najewykonywa w temperaturze nie #8zej ni +5°C pod
warunkiemze w chgu doby nie nagpi spadek poriej 0°C.

4.2. Przygotowanie podig.

W $cianach przewidzianych do tynkowania nie nglevypelniad zapraw spoin przy
zewrgtrznych licach na gbokasci 5-10 mm. Bezpaednio przed tynkowaniem podie
nalezy oczyci¢ z kurzu szczotkami oraz usinplamy z rdzy i substancji ttustych. Plamy z
substancji tlustych nima usun¢ przez zmycie 10% roztworem szarego mydta lub przez
wypalenie lamp benzynow. Nadmiernie suchpowierzchn¢ podtaza naley zwilzy¢ woda.

5. Kontrola jakdci robat.

Badania tynkéw zwyklych powinny byprzeprowadzane w sposob podany w normie PN-
70/B-10100 p.

4.3. i powinny umaliwi ¢ ocerg wszystkich wymaga a w szczegolriei:

- zgodndci z dokumentagj projektows i zmianami w dokumentacji powykonawczej,
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- jakaosci zastosowanych materiatow i wyrobow,

- prawidtowaci przygotowania podioy,

- przyczepnéci tynkdw do podtaa,

- grubaci tynku,

- wygladu powierzchni tynku,

- prawidtowaci wykonania powierzchni i kragdzi tynku,

- wykonczenie tynku na nazach, stykach i szczelinach dylatacyjnych.

6. Obmiar robot.
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagéne".

7. Odbior robat.

Odbior podiga naley przeprowadzi bezpdrednio przed przyspieniem do robot
tynkowych.

Czynnagciom odbiorowym podlegaj

1) Uksztaltowanie powierzchni, kradzie, przecjcia powierzchni oraz dty dwuscienne
powinny by zgodne z dokumentacprojektows.

2) Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynku odptayzny i odchylenie kraydzi od linii
prostej nie mog by¢ wicksze nk 3 mm i w liczbie nie wikszej ni 3 na catej diugsi
kontrolnej dwumetrowej taty.

3) Odchylenie powierzchni i kraazi od kierunku:

- pionowego - nie magby¢ wicksze nk 2 mm na 1 mb i ogétem nie gdej niz 4 mm w
pomieszczeniu,

- poziomego - nie magby¢ wieksze nk 3 mm na 1 mb i ogotem nie gdej niz 6 mm na catej
powierzchni m¢dzy przegrodami pionowymsgianami, belkami itp.)
Niedopuszczalneaastpujace wady:

- wykwity w postaci nalotow roztworéw soli wykry$iteowanych na powierzchni tynkéw
przenikajcych z podtaa, pikni itp.,

- trwateslady zaciekdéw na powierzchni, odstawanie, odpaezepicherze wskutek

niedostatecznej przyczeprudtynku do podtaa.
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SST-04 ROBOTY MALARSKIE WEWNTRZNE
(CPV 45442100-8)

1. Wstp.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejsze] szczegotowej specyfikacghtecznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t malarskich wegtrznych, w ramach zadania: wykonanie remontu
pomieszcze w skrzydle ,H” na parterze oraz w skrzydle ,J” p@ziomie -1 w budynku £8lu
Okregowego w Warszawie przy al. Solidagnpl27 w Warszawie.
1.2. Zakres robot obych SST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynn&i umazliwiajace
wykonanie robét malarskich polegaych na wykonaniu malatuggian.
1.3. Ogdllne wymagania dotygz robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kowykonania roboét, ich zgodsé z

dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty.

1) Farby budowlane gotowe, wytwarzane fabryczniemulsyjne, akrylowe, alkidowe,
lateksowe itp. Niezalmie od ich rodzaju powinny odpowiadawymaganiom norm
panstwowych lubswiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

2) Srodki gruntujce.

Przy malowaniu farbami emulsyjnymi:

- powierzchni betonowych lub tynkéw zwyktych nidexza s¢ gruntowania, o iléwiadectwo
dopuszczenia nowego rodzaju farby emulsyjnej ndaminaczej,

- na chtonnych podimch naley stosowa do gruntowania farb emulsyjm rozciexczorn
woda w stosunku 1:3-5 z tego samego rodzaju farby,kiejjprzewiduje si wykonanie

powtoki malarskie;.

3. Sprzt.

Roboty mana wykon& przy wyciu pedzli lub aparatéw natryskowych.
4. Transport.

Farby pakowane natg transportow& zgodnie z PN-85/0-79252 i przepisami

obowigzujacymi w transporcie kolejowym lub drogowym.
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5. Wykonanie robot.

Przy malowaniu powierzchni wewtnznych temperatura nie powinnachyizsza ni +8°C. W
okresie zimowym pomieszczenia naleogrzewg. W ciagu 2 dni pomieszczenia powinny
by¢ ogrzane do temperatury co najmniej +8°C. Po #iekeniu malowania mma dopuci¢
do stopniowego obmania temperatury, jednak przez 3 dni niezengpa¢ ponizej +1°C. W
czasie malowania niedopuszczalne jest nawietrzaméowanych powierzchni cieptym
powietrzem od przewodow wentylacyjnych i aglzen ogrzewczych. Gruntowanie i
dwukrotne malowaniécian mana wykona po:

- catkowitym ukaiczeniu robot elektrycznych,

- zakaczeniu robot renowacynych sztukatédiennych i sufitowych,

- usungciu usterek na stropach i tynkach.

1) Przygotowanie podhy.

Podlaze posiadajce drobne uszkodzenia powierzchni powinnyé,byaprawione przez
wypetnienie ubytkbw zapraw cementowo-wapiern Powierzchnie powinny ldy
oczyszczone z kurzu i brudu, wysi@jch drutdéw, naciekow zaprawy itp. Odstsg tynki
nalezy odbi, a rysy poszerzyi ponownie wypetnd zaprawa cementowo-wapienn
Powierzchnie metalowe powinny byczyszczone, odtluszczone zgodnie z wymaganiami
normy PN-1SO 8501-1:1996, dla danego typu farbykgsmtbwej.

2) Gruntowanie.

- przy malowaniu farbami emulsyjnymi do gruntowarstosowd farbe emulsyjra tego
samego rodzaju z jakiej madbwykonana powtoka lecz roz@iezora woda w stosunku 1:3-5
3) Wykonywania powtok malarskich

- powtoki z farb emulsyjnych powinny byiezmywalne, przy stosowandtodkéw myacych

i dezynfekugcych,

- powtoki powinny dawa aksamitno-matowy wygtl powierzchni,

- barwa powtok powinna léyjednolita, bez smug i plam,

- powierzchnia powtok bez uszkodzesmug, plam §ladéw gdzla.

4) Kontrola jakdci

Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotosyao malowania powinna obejmotva
- sprawdzenie wygbu powierzchni,

- sprawdzenie wsgkliwosci,

- sprawdzenie wyschetia podiaa,

- sprawdzenie czysioi,
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Sprawdzenie wygbu powierzchni pod malowanie naje wykona przez ogtdziny
zewrgtrzne. Sprawdzenie wghliwosci naley wykona przez spryskiwanie powierzchni
przewidzianej pod malowanie kilku kroplami wody. e@iniejsza plama zwibnej
powierzchni powinna nagti¢ nie wczéniej niz po 3 s.

5) Roboty malarskie.

Badania powtok przy ich odbiorach naygprzeprowadzi po zak@czeniu ich wykonania:

- dla farb emulsyjnych nie wcgaiej niz po 7 dniach,

Badania przeprowadzagprzy temperaturze powietrza niesiaej od +5°C przy wilgotrii
powietrza mniejszej od 65%.

Badania powinny obejmowa

- sprawdzenie wygHu zewrtrznego,

- sprawdzenie zgodho barwy ze wzorcem,

Jeli badania dadg wynik pozytywny, to roboty malarskie nale uzna& za wykonane
prawidiowo. Gdy ktérekolwiek z badadato wynik ujemny, naley usuré wykonane
powtoki czsciowo lub catkowicie i wykonapowtoérnie.

6. Obmiar robot.

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST ,Wymagagdne".

7. Odbior robot.

1) Odbidr podiaa.

Zastosowane do przygotowania podtomateriaty powinny odpowiadawymaganiom
zawartym w normach patwowych lub swiadectwach dopuszczenia do stosowania w
budownictwie. Podize, posiadajce drobne uszkodzenia powinnocbgaprawione przez
wypetnienie ubytkdw zapraycementowo-wapierndo robot tynkowych lub odpowiedni
szpachlowk. Podiae powinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami paejy Jeeli
odbiér poditaga odbywa si po diwszym czasie od jego wykonania, raiegodiaze przed
gruntowaniem oczgic.

2) Odbior robot malarskich.

Sprawdzenie wyghu zewnrtrznego powlok malarskich polegag na stwierdzeniu
rownomiernego rozieenia farby, jednolitego natenia barwy i zgodri@i ze wzorcem
producenta, braku préaeitu i ostrzegalnych skupisk lub grudek nieroztgoigpigmentu lub
wypetniaczy, braku plam, smug, zaciekOwgclperzy odstacych platéw powtoki,
widocznych okiemsladow gdzla itp., w stopniu kwalifikujcym powierzchng malowar do

powtok o dobrej jakéci wykonania.
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Sprawdzenie odporidoi powtoki na wycieranie poleggje na lekkim, kilkakrotnym potarciu
jej powierzchni mgkka, wetniary lub bawetnian szmatlg kontrastowego koloru.
Sprawdzenie odpordoi powtoki na zarysowanie.

Sprawdzenie przyczepém powtoki do podiga polegajce na probie poderwania ostrym
narzdziem powtoki od podiza.

Sprawdzenie odpordoi powitoki na zmywanie wagd polegajce na zwitaniu badanej
powierzchni powtoki przez kilkakrotne potarcie moknigckka szczotl lub szmatk.

Wyniki odbiorow materiatow i robot powinny bBykazdorazowo wpisywane do dziennika

budowy

SST-05 OKLADZINY Z PLYT GIPSOWO KARTONOWYCH | PLYTGKF
NIEPLANYCH FORNIROWANYCH
(CPV- 45410000-4)
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotycce
wykonania iodbioru oktadzin z piyt gipsowo-kartonmh, w ramach zadania: wykonanie
remontu pomieszcaew skrzydle ,H” na parterze oraz w skrzydle ,J” paziomie -1 w
budynku Sdu Okregowego w Warszawie przy al. Solidasnbl27 w Warszawie.
1.2. Zakres robot okych SST
Okftadziny obgte niniejsa SST ksztaltyj forme architektonicza danego elementu
konstrukcyjnego, wykonywanea srecznie z piyt gipsowo-kartonowych odpowiagajch
wymaganiom norm lub aprobat technicznych.
1.3. Ogolne wymagania dotygz robot
Przy wykonywaniu oktadzin natg przestrzegazasad podanych w normie PN-72/B-10122
»,Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wymagania i badazy odbiorze”.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz za ich zgodoz

dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Piyty gipsowo-kartonowe powinny odpowiad@ymaganiom okrdonym w normie PN-
B-79405- wymagania dla ptyt gipsowo-kartonowych.

2.2. Profile metalowe o gruba nie mniej nk 0,55mm. Profile poziome UW mocuje:sio

sufitu i podtogi, pionowe CW ustawiagsto 60cm i przykgca do nich ptyty. Dla szerokoi
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profilu 75mm, grub& scianki wynosi 100mm ( 75+2x12,5). Do wylaania kruchych

narazy stuza narazniki aluminiowe.

3. SPRET
Wykonawca przyspujacy do wykonania suchych tynkéw, powinien wykéazaic

mozliwoscia korzystania z elektronagdzi i drobnego sprtu budowlanego.

4. TRANSPORT

Transport ptyt mge odbywa sic za pomog dowolnychsrodkéw transportu.

Ptyty powinny by pakowane w formie stosow, uktadanych poziomo mieukpodktadach
dystansowych. Pierwsza ptyta od dotu spetnia ogakowania stosu. Kkdy ze stosow jest
spicty taéma stalowa dla usztywnienia, w miejscach usytuowania podKktadRakiety nalgy
skladow& w pomieszczeniach zamktych i suchych, na rownym i mocnym, a zarazem
ptaskim podktadzie. Wysoké sktadowania — do ptiu pakietow o jednakowej diugai,

naktadanych jeden na drugi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przysipienia do robot

— Przed rozpoeziem prac montaowych pomieszczenia powinny bgczyszczone z gruzu i
odpadow.

— Oktadziny z ptyt gipsowo-kartonowych nazjewykonywa w temperaturze nie ¥8zej ni
+5°C pod warunkiemze w chgu doby nie nagpi spadek porej 0°C, a wilgotnéé
wzgledna powietrza migi si¢ w granicach od 60 do 80%.

— Pomieszczenia powinny dguche i dobrze przewietrzone.

5.2. Oktadziny na ruszcie stalowym

Ruszt metalowy pod oktadziny gipsowo-kartonowezneaowykona na kilka sposobéw:

— przy wyciu profili stosowanych do budow§cian dziatowych, bez kontaktu z ostargan
sciam,

— z wyciemsciennych profili ,U” o szer. 50 mm, umocowanych plodtaza uchwytami typu
ES,

— przy wyciu profili sufitowych 60/27, mocowanych do pogdoelementamiatzacymi typu
ES.
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6. KONTROLA JAKGSCI ROBOT

Czestotliwos¢ oraz zakres badaptyt gipsowo-kartonowych powinna &ygodna z PN-B-
79405,Wymagania dla ptyt gipsowo-kartonowych”.

W szczegolnéci powinna by oceniana:

— rowna¢ powierzchni piyt,

— naraniki i krawedzie (czy nie ma uszkodig

— wymiary ptyt (zgodne z tolerarg;j

— wilgotnas¢ i nasikliwose,

— obchzenie na zginanie niszgze lub ugecia piyt.

Warunki bada ptyt gipsowo-kartonowych i innych materiatéw powinby¢ wpisywane do
dziennikabudowy i akceptowane przez Inspektora oradz

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagéne".

8. ODBIOR ROBOT

Wymagania przy odbiorze olita norma PN-72/B-10122. ,Roboty okladzinowe. Suche
tynki. Wymagania i badania przy odbiorze”.

Sprawdzeniu podlega:

a. zgodné¢ z dokumentagjtechnicza,

b. rodzaj zastosowanych materiatow,

c. prawidtowd¢ zamontowania ptyt i ich wyki@zenia na stykach, natach i obrzeach,

e. wichrowaté¢ powierzchni.
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CZESC Il INSTALACJE ELEKTRYCZNE

« ST-00.00.00. Wymagania og6lne

ST-0001. Monta opraw @dwietleniowych, osprau, przewodow, sieLAN,
wentylacji ,prace demontawe, pomiary elektryczne-teletechniczne

ST-00.00.00. Wymagania ogolne

1.1. Zakres

Instalacje elektryczne w zakresie instalacji thlaznej dla zadania: wykonanie remontu

pomieszcze w skrzydle ,H” na parterze oraz w skrzydle ,J” p@ziomie -1 w budynku £8lu

Okregowego w Warszawie przy al. Solidagopl27 w Warszawie.

1.2.

2. Uwagi

Przedmiot i zakres robot

* instalacji gwietleniowej,

* instalacji gniazd wtyczkowych oraz wypustow 230V,

» instalacji okablowania strukturalnego,

* instalacji ochrony przeciwpotaniowej oraz przeciwprzegiiowej,

» doprowadzenia kabli elektroenergetycznych do igtoe rozdzielni na terenie
korytarza kancelarii,

* doprowadzenia kabli elektroenergetycznych do igio@ rozdzielni
znajdupcej sk na poziomie -2 w pomieszczeniu 22,

* rozbudowa w/w rozdzielnic elektroenergetycznych.

ogolne
Roboty prowadzonedda w obiekcie o szczegdlnym charakterze, wazku z

czym naley liczy¢ sic z koniecznécia prowadzenia szczegdtowych uzgodnie
stwzbami  technicznymi Inwestora oraz z #iwoscia  wyshpienia
nieprzewidzianych utrudnie

Wszystkie prace natg wykona zgodnie ze sztukbudowlan, z uwzgédnieniem

wymaga okreslonych we widciwych normach i przepisach oraz zgodnie ze

standardami i instrukcjami producentéw adzer, osprztu i armatury, z
zachowaniem doktadoi montau i ostraznosci.
Montaz urzadzen — zgodnie z warunkami technicznymi wykonania biodu

robat.
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- Wszelkie prace powinny By prowadzone przez wykwalifikowany personel
legitymujacy sk odpowiednimi uprawnieniami.

- Wszystkie montowane materiaty i gdzenia powinny by nowe i posiada
wymagane prawem aprobaty, dopuszczenia i certyfikat

- Montaz poszczegolnych ezci wszystkich instalacji musi lBywykonany fachowo
az do catkowitego ich zmontowania, odpowiednio dokitjip ktére maj petni.

- Urzadzenia i elementy poszczegolnych instalacji zamweate lub sktadowane na
terenie budowy naly zabezpieczy przed uszkodzeniem w czasie prowadzenia
innych prac w danym rejonie.

- Na terenie prowadzonych prac obamkowo naley na bigaco utrzymywa
porzadek. Nadwyki materiatdw, sSmieci i odpady powstage w czasie roboét
musz by¢ w odpowiednim czasie usuwane z terenu budowy, pzzyn naley
przestrzegaprzepisy dotyczce kontrolowanego pozbywania sidpadkow.

- W czasie trwania prac nale zapewnt spetnienie wymaga przepisow BHP,
przepisow dotyczych ochrony ppa, dotycacych pracy przy uemizeniach
elektrycznych, spawalniczych itp.

- Przed rozpoczxiem roboét nalgy sprawdzt w naturze mgliwosci montaowe
poszczegodlnych instalaciji.

- Nalezy zwrécié szczegdla uwag;, aby w trakcie prac nie doszto do uszkodzenia
lub zanieczyszczenia montowanych elementow ingiddadz innych elementéw
budynku.

Zgodnie z zarmdzeniem dyrektora Polskiego Centrum Bad&ertyfikacji z 28 marca 1997
r. (MP nr 22 z 1997 r. poz. 216), wszystkie zasm@swe w ramach instalacji
elektroenergetycznych wdzenia, aparaty, osmitz kable i przewody mugz posiada
aktualny certyfikat na znak bezpiedagbva oraz odpowiednie atesty swiadectwa
dopuszczenia.
Wszelkie prace mugby¢ wykonywane zgodnie i na podstawie projektu wykonego.

B. Wymagania szczegoétowe
1.Wskp
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejsze] specyfikacji techniczngj wymagania dotyce wykonania i
odbioru nasfpujacych robat:

"Montaz opraw dwietleniowych”

- "Montaz osprztu instalacyjnego”
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"Prace uzupetniage"

"Montaz aparatow,skrzynek i rozdzielnic skrzynkowych négja napicia”
"Ukfadanie rur"

"Roboty przygotowawcz&usarskie i wykaczeniowe"

"Uktadanie przewoddw izolowanych i przewodéw szygola/
"Okablowanie strukturalne w technologii firmy KRONE

Robé6t zawartych w katalogu: "Kalkulacja-wtasna"

"Demonta instalacji elektrycznej"

"Badania odbiorcze, pomiary"

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przyerieci realizacji rob6t wymienionych w

punkcie 1.1.
1.3.Zakres robot objych ST

Przygotowanie podim pod oprawy gwietleniowe przykgcane. Podize ceglane,
mocowanie na kotkach kotwgych. llas¢ mocowa - 2 szt

Montaz na got.podt.opraw TM TECHNOLOGIE 33_NM IiTECH C1 NM

Montaz na got.podt.opraw LENA LIGHTING S. A. 357251 CODARS LED EVO
40W 4000K

Montaz na got.podtou puszek podtynk.bakelitowych 60 mm p/t oraz skowych do
przyborow natynkowo-wtynk.. Puszki sz&pwe - przykecane. 3 wloty - przekroj
przewodu 2,5 mm2

Montaz na got.podtéu odgatznikdw z tworzyw sztucz.z pogitzeniem przewoddw
wtynk.i kabelkowych. Odgagniki natynkowo - wtynkowe do 2,5 mm2 - przgkane.
wyloty - 3, przewdd wtynkowy o przek.2,5 mm2

Montaz na got.podtou odgatznikOw bryzgoszczelnych bakielit.z padieniem
przewodow do 2,5 mm2. Odgahiki mocowane-begubowo. wyloty - 3, przewody
kabelkowe w powtoce polwinitowej

Przesunjcie istnieacego wyhcznika schodowego

Montaz na gotowym podteu tacznikow i przyciskow instalacyjnych z padkeniem.
tacznik podtynkowy w puszce instalacyjnejcznik swiecznikowy

Montaz na gotowym podizu gniazd wtyczkowych przykcanych lub przyklejanych z
podiiczeniem. Gniazda podtynkowe - w puszkach 2-biegenowziemieniem
Podhczenie przewodow pojedynczych pod zaciski lub hdkreekropgyt do 6 mm2
Podhczenie przewodow pojedynczych pod zaciski lub hdkreekropgyt do 4 mm2
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Podhczenie przewodow pojedynczych pod zaciski lub hdkreekropgyt do 2,5 mm2
Poz.zasipcza - Doposgenie pola n.n w istn. rozdzielni ORH,ORK

Poz.zasipcza - Doposgenie pola n.n w istn. rozdzielni R-2.22

Rury winidurowe ukfadane p.t. w podio réznym od betonu w gotowych bruzdach.
Rura osrednicy do 47 mm-Rura instalacyjna z PVC RB 47mm

Rury winidurowe karbowane (gkie) uktadane p.t. w gotowych bruzdach. Bruzda w
betonie - rura drednicy do 19 mm

Rury winidurowe ukfadane p.t. w podio réznym od betonu w gotowych bruzdach.
Rura osrednicy do 28 mm-Rura instalacyjna z PVC RB 28mm

Wykucie bruzd dla przewodéw wtynkowych i rur soednicy do 47mm. Bruzdy
wykuwane mechanicznie w podio ceglanym, dla przewodéw wtynkowych
(oswietlenie, wentylacja, komputerowe, gniazda 230V)

Mechaniczne przebijanie otworow dsianach lub stropach z cegty. Didgqrzebicia
dol/2 cegtysrednica rury do 25mm

Reczne przebijanie otworéw wcianach lub stropach z gipsu lub gazobetonu. Bitigo
przebicia do 30cmirednica rury do 40mm

Mechaniczne przebijanie otworow dsianach lub stropach z cegty. Didgqrzebicia
dol cegtysrednica rury do 60mm

Montaz przepustow rurowych o diuga przepustéw do 1m. Na stropie lub posadzce;
rurywinidurowe osrednicy zewrtrznej 40mm

Zaprawianie bruzd o szerade do 50mm

Reczne przygotowanie zaprawy cementowo-wapiennej

Przewody kabelkowe uktadane w gotowych korytkachna drabinkach bez
mocowania. Przewdd kabelkowy actnym przekrojuyt do 7,5 mm2 Przewod ptaski
Cu jednodrutowy w izolacji i powloce polwinitowejygu YDYp-450/750V,
3x2,5mm2 (wentylacja-klimatyzacja)

Przewody kabelkowe uktadane p.t.w gotowych bruzddetzewody o dcznym
przekroju zyt do 12,5 mmz2. podie betonowe- Przewod ptaski Cu w izolacji i
powtoce polwinit typu YDYp-450/750 V, 3 x 2,5 (ga@a 230V)

Przewody kabelkowe ukitadane p.t.w gotowych bruzdatzewody o dcznym
przekrojuzyt do 7,5 mm2. podize r&ne od betonu-Przewdd ptaski Cu jednodrutowy
w izolacji i powtoce polwinitowej typu YDYp-450/7%Q 4x1,5mm2 (pod oprawy

oswietleniowe)
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Przewody kabelkowe uktadane p.t.w gotowych bruzdatzewody o dcznym
przekrojuzyt do 7,5 mm2. podtze ré&zne od betonu Przewdd ptaski Cu jednodrutowy
w izolacji i powioce polwinitowej typu YDYp-450/7%Q 3x1,5mm2 (oprawy
oswietleniowe)

Uktadanie poziomego okablowania strukturalnegocirmmek poziomy, kabel SFTP-6a
Montaz gniazd RJ45 w gn#glzie abonenckim lub panelu - dodatek za mogtaazda
RJ45 w wersji podtynkowej z pagizeniem modutu

Montaz gniazdo 3xRJ45 kpl p/t

Pozycja zaspcza-Monta paneli rozdzielczych RJ45 w przygotowanych simth
19-patchpanel Cat 6 24p

Wykonanie pomiarow toréw transmisyjnych zgodnieymaganiami

Wykonanie pomiarow torow transmisyjnych zgodnie ymaganiami - dodatek za
doprowadzenie miejsca pomiaru do stanu poprzedniego

Wykonanie uszczelnfepianky ognio-odpora P-pa typu HILTI

Demonta przewoddéw wtynkowych. Podite ceglane Ilub betonowe. przewdd
kabelkowy

Demonta przewodow kabelkowych ze zdjem uchwytow, wykuciem kotkéw -
odkreceniemsérub. Podtae drewniane;aczny przekrépyt do 6mm

Demonta puszek z tworzyw sztucznych i metalowych uszcoelypch z oddczeniem
przewodow. Puszka adgla 2-wylotowa; przekréj przewoddw do 2,5mm2
Demonta puszek z tworzyw sztucznych i metalowych uszcoeiych z odiczeniem
przewodow. Puszka kwadratowa 2-wylotowa. przekrbgwodow do 10mm2
Demonta tacznikédw instalacyjnych o nateniu padu do 10A. Podtynkowy
wytacznik lub przedcznik 2 biegunowy lub grupowy

Demonta opraw swietlowkowych. Oprawa z rastrem z tworzyw sztucinyab
metalowym

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektryczhycPomiar rezystancji izolaciji
obwodow 1-fazowych - pierwszy pomiar

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektryczhycPomiar rezystancji izolaciji
obwodow 1-fazowych - za kdy nasgpny. pomiar

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektryczhycPomiar rezystancji izolaciji
obwodéw 3-fazowych - pierwszy pomiar

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektryczhycPomiar rezystancji izolaciji

obwodow 3-fazowych - za kdy nasgpny. pomiar
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- Sprawdzenie samoczynnego wo#enia zasilania. Pomiar impedancijictlp
zwarciowej - pierwszy pomiar
- Sprawdzenie samoczynnego wo#enia zasilania. Pomiar impedancijictlp

zwarciowej - nastepny pomiar

2.Materiaty
2.1.Materiaty - ogélne wymagania
Ogdlne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskania i skladowania podamo
"Wymagania ogolne”
2.2.Materiaty - lista
Do wykonania robo6t wymienionych w punkcie 1.2 sgi@gji wykonawca powinien iy¢
nastpujacych materiatdbw podstawowych:
« kotek rozporowy 8mm
« oprawy LENA LIGHTING S. A. 357251 CODAR RS LED EVADW 4000K
« oprawy TM TECHNOLOGIE 33_NMITECH C1 NM
« gniazda wtyczkowe podtynkowe podwdjne 230V+PE
« gniazda wtyczkowe podwdjne podtynkowe typu DATTAI(kuszka+ramka )
« taczniki instalacyjne elektr.
« odgakznik izol.n/t bryzg.
« odgakznik izol.n/t-w/t 4-tor. 2.5mm?2
« Puszka instalacyjna z tworzywa sztucznego PO 60mm
- P 302 40-30-AC
«  P302-25-30AC
- P312-B10-30 AC
- P312-B10-30A
« S-301-B-10A
« S-301-C-16A
« Rura elektroenergetyczna z tworzywatkgia z pilotem RG(-P) 16mm
« Rurainstalacyjna z PVC RB 28mm
« Rurainstalacyjna z PVC RB 47mm
« ziaczki proste do rur elektroinst.
« Cement portlandzki biaty
- Ciasto wapienne - wapno gaszone

- Piasek - naturalny kopany (cena loco kopalnia)
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« Przewdd ptaski Cu w izolacji i powtoce polwinit typy DYp-450/750 V, 3 x 2,5

« Przewdd ptaski Cu jednodrutowy w izolacji i powtopelwinitowej typu YDYp-
450/750V, 3x1,5mm2

« Przewdd ptaski Cu jednodrutowy w izolacji i powtopelwinitowej typu YDYp-
450/750V, 4x1,5mm2

« gniazdo 2xRJ45 kpl p/t

« kabel SFTP-6a

- patchord 3m kat.6

- patchpanel Cat 6 24p

« SR SFP+ 10g

+ switch 48p B5K125-48

- Pianka ognioodporna np. typu HILTI

3.Sprzt

3.1.Sprzt - og6lne wymagania

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w "Wymagania ogolne”

3.2.Spret - lista

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t wymienionych w punkcie 1.2egikacji
powinien wykazé sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

1 przyrad pomiarowy okablowania strukturalnego

1 $rodek hcznaici bezprzewodowej

4. PROBY MONTAZOWE
Po wykonaniu instalacji natg przeprowadzi proby montaowe obejmujce badania i

pomiary. Zakres préb mortawych naley uzgodnt z Inwestorem. Zakres podstawowych
préb montaowych obejmuije:

. Pomiar rezystancji izolacji instalacji, ktéry najewykona& osobno dla kalego
obwodu oddzielnie od strony zasilania,

. Pomiar rezystanciji izolacji odbiornikéw.

. Pomiar kabli zasilagych

. Pomiary obwodow ochrony przeciwpaesmiowe).

Z préb montaowych naley sporzadzi¢ protokét. Po pozytywnym zakozeniu wszystkich
bada i pomiarow obgtych probami monteowymi nalery zahczy¢ instalacje pod nagtie i

sprawdz¢, czy:
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. Punktyswietine g zahczane zgodnie z zatonym programem,

. W gniazdach wtyczkowych przewody fazowedoktadnie dajczone do wigciwych

zaciskow,

5. ODBIOR KONCOWY
Odbior kaxcowy ma by poprzedzony uprzednio wymienionymi odbioramgsczowymi.
Przed przysipieniem do odbioru kaowego Wykonawca zobowdany jest do
przygotowania dokumentow potrzebnych do mgtej oceny wykonanych robot a w
szczegolnéci:

- protokoty i zawiadczenia z odbioréw €zciowych,

- dokumentagj powykonawca,

- certyfikaty uradzen, kabli i przewoddw.
Ponadto przyjmowane do eksploatacji agizenia i instalacje musgzposiada nastpujaca
dokumentagj prawry i technicza:

- projekt wykonawczy wraz z zaznaczonymiamami,

- dokumentag¢j fabryczr urzadzen, w tym: Swiadectwa, Kkarty
gwarancyjne (z terminami ich waosci), febryczne instrukcje obstugi, opisy
techniczne, rysunki konstrukcyjne, mamdwe i zestawieniowe,

- dokumentagjeksploatacyja

W przypadku, gdy wyniki odbioru kKeowego upowzniaja do przygcia instalacji do
eksploatacji, protokoét powinien zawi€ratosowne éwiadczenie Inwestora lub w przypadku
przeciwnym, odmowwraz z jej uzasadnieniem.

6.DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA

Przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji wykewa jest obowizany dostarczy
zleceniodawcy dokumentacpowykonawcz a w szczegélnwi: rysunki wykonawcze tras
instalacji oraz protokoty z préb mouatavych.

7. Normy i dokumenty zwgzane

Numer normy Tytut normy

PN-IEC 603614-1: 2000 | Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.réak
przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-4-481: |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. ©Och
1994 dla zapewnienia bezpieadmtwa. Dobokrodkéw ochrony
w zaleznosci od wptywow zewntrznych. Wybdrrodkow
ochrony przeciwpotgeniowej w zalenosci od wptywow
zewrgtrznych.

35



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

PN-IEC 60364-4-482:
1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Och
dla zapewnienia bezpieadmwa. Dobdékrodkéw ochrony
w zaleznosci od wptywow zewntrznych. Ochrona
przeciwpaarowa.

PN-IEC 60364-3: 2000

Instalacje elektryczne w otaiek budowlanych. Ustalen
0golnych charakterystyk.

PN-IEC 60364-4-441.
2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Och
dla zapewnienia bezpieam#wa. Ochrona
przeciwporaeniowa.

PN-IEC 60364-4-442:
1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. ©Och
dla zapewnienia bezpieadmdwa. Ochrona przed skutkan
oddziatywania cieplnego.

PN-76/E-05125

Elektroenergetyczne i sygnalizaciijrie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-E-01002: 1997

Stownik terminologiczny elektryKable i przewody
elektryczne.

PN-70/E-79100

Przewody elektryczne. Pakowanie ,ghiaeywanie i
transport.

PN-90/E-05023

Oznaczenia identyfikacyjne przewoeédektrycznych
barwami i cyframi.

PN-91/E-90100

Przewody elektroenergetyczne ogolpegeznaczenia dq
odbiornikéw ruchomych i przekoych. Ogdlne
wymagania i badania.

PN-87/E-90050

Przewody elektroenergetyczne ogolpegeznaczenia dd
uktadania na state. Ogolne wymagania i badania.

PN-93/E-90401

Kable elektroenergetyczne i sygneyiree. Kable
elektroenergetyczne na naegie znam. 0,6/1kV.

PN-74/E-90184

Przewody wielgtowe w izolacji polwinitowej.

PN-IEC439-1+AC/94:
1999

Rozdzielnice i sterownice niskonapiowe. Wymagania
dotyczice zestawOw badanych w petnym i niepetnym
zakresie badatypu.

PN-IEC 60364-4-443:
1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. ©Och
dla zapewnienia bezpieadmdwa. Ochrona przed
przepeciami. Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubgkczeniowymi.

PN-IEC 60364-4-444:
2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Och
dla zapewnienia bezpieam#wa. Ochrona przed
przepeciami. Ochrona przed zaktoceniami
elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektow
budowlanych.

PN-IEC 60364-4-45:
1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. ©Och
dla zapewnienia bezpieadmdwa. Ochrona przed
obnizeniem nagpicia.

PN-IEC 60364-4-46:
1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Och
dla zapewnienia bezpieamtwa. Oddczanie izolacyjne i
taczeniowe

PN-IEC 60364-4-47:
2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. ©Och
dla zapewnienia bezpieadmwa. Stosowanigodkow

ochrony zapewniagych bezpieczestwo. Postanowienia
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ogolne.Srodki ochrony przed pozaniem pgdem
elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-473:
1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Och
dla zapewnienia bezpiedmwa. Stosowanigodkow
ochrony zapewniagych bezpieczestwo. Srodki ochrony
przed padem przetzeniowym.

PN-IEC 60364-4-41.

Instalacje elektryczne w okaektbudowlanych. Ochron:
dla zapewnienia bezpieam#wa. Ochrona
przeciwporaeniowa.

S

PN-71/E-05160

Rozdzielnice prefabrykowane niskog@apwe. Badania i
wymagania.

PN-88/E-08501

Urgdzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpigrstea.

PN-68/B-06050

Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakvesie
wykonywania badaprzy odbiorze.

PN-IEC 60364-4-443:
1999

Ochrona przed przegiami atmosferycznymi lub
taczeniowymi.

PN-IEC 60364-5-51.:
2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ab

monta wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogoéine.

PN-IEC 60364-5-52:
2002

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ab
monta wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:
2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ab
monta wyposaenia elektrycznego. Obkgialngs¢ pradowa
diugotrwata.

PN-IEC 60364-5-53:

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ab

2000 monta wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza
i sterownicza.
PN-IEC 60364-5-534: |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ab
2003 monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do
ochrony przed przegtiami.
PN-IEC 60364-5-537: |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ab
1999 monta wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza

I sterownicza. Urzdzenia do odiczenia izolacyjnego i
taczenia.

PN-IEC 60364-5-54:
1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ab
monta wyposaenia elektrycznego. Usdzenia i
przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-551:
2003

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ab
monta wyposaenia elektrycznego. Inne wypasaie.
Niskonapéciowe zespoly pidotworcze.

PN-IEC 60364-5-56:
1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ab
monta wyposaenia elektrycznego. Instalacje
bezpieczastwa.

PN-IEC 60364-6-61:
2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Sprawdzenie. Sprawdzanie odbiorcze.

Inne
Przepisy Budowy Urdzen Elektrycznych. BPUE, wyd. 1997 r.

37



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Material@®udowlanych w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budomdamontaowych
i rozbiérkowych Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmvd-montaowych zawarte
w nastpujacych czsciach bramnowych: Tom V - ,Instalacje elektryczne” wyd. ARKARQY
1988r.

Powyzsze rozporadzenia, ,Warunki techniczne...” i normy zawierajpodstawowe
wymagania w zakresie wykonania robot elektrycznychich odbioru, umaliwiajace
prawidtowe wykonanie i odbior tych robét oraz ogcérh jakaci.

Materiaty budowlane dostarczone na budowostam sprawdzone pod wzglem ich

zgodndci z normami przedmiotowymiswiadectwami ITB.
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CZESC Il INSTALACJE SANITARNE

1. WSTEP

Zakres robot objety specyfikacja techniczm
Zakres robot olgty niniejsz specyfikagy techniczi jest zgodny z opisem wg
CPV - Wspolny Stownik Zaméwie
45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
45330000-9 Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjsenitarne
- 45331000-6 Instalowanie wazex grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych
- 45331200-8 Instalowanie wazexr wentylacyjnych i klimatyzacyjnych
- 45331220-4 Instalowanie wdzen klimatyzacyjnych
45400000-1 - Roboty wykmzeniowe w zakresie obiektow budowlanych

i obejmuije:

* Instalacja wentylaciji:

Montaz osiatkowania otworéw wentylacyjnych siatk

Regulacja i rozruch instalacji wentylaciji

* |nstalacja klimatyzacii:

Montaz skraplacza zewatrznego

Montaz klimatyzatorasciennego

Wykonanie instalacji freonowej i skroplinowej

Uktadanie izolacji na przewody

Montaz systemowych przektadek Cu/Poliamid wraz zeztami
Przedmuchanie azotem wdze i instalacji chtodniczych freonowych
Préba szczelrigi urzadzen i instalacji obiegu freonu

Regulacja i rozruch instalacji klimatyzacji

+ |nstalacja centralnego ogrzewania:

Demonta rurocihgu stalowego o pa¢zeniach spawanych
Montaz rurochgdéw w instalacjach c.o. z tworzyw sztucznych /piaej przez stropl/.
Proby szczelnai instalacji c.o.
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Roboty budowlane:

Przebicie otworow wicianach murowanych i betonowych

Wykonanie zaprawy uszczelriagj otwory

Uzupetnienie tynkow zwyktych wewtrznych nascianach i stropach

Uzupetnienie posadzki w jednym miejscu z deszczdéslowych

Dwukrotne malowanie farbami emulsyjnymi tynkow wetvanych sufitow iscian

Montaz elementéw konstrukcyjnych

1)

2)

3)

4)

5)

Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jd&kowvykonania robodt oraz za ich zgodba
dokumentagj Projektovs i Specyfikacy technicza..
Niezaleznie od wyej wymienionego zakresu robot (ma on charakterntaizyjny),
Wykonawca zobowizany jest do wykonania wszystkich czydciokoniecznych do
wiasciwego funkcjonowania instalacji etlacej przedmiotem niniejszego opisu
zgodnego z projektem.
Bez wzgtdu na dokladngi i wytyczne zawarte w niniejszej dokumentaciji
okreslajacej dziatanie instalacji oragrodki do jej wykonania, na Wykonawcyagy
przede wszystkim zobow#anie rezultatu.
W czasie realizacji prac stanawych przedmiot niniejszej Specyfikacji technicznej,
Wykonawca kdzie musiat dostosowasic do ustaw, norm i przepiséw braswych
obowiazujacych w chwili wykonywania robét.
Jesliby w trakcie robot weszlty wzycie nowe przepisy, przed wprowadzeniem
jakichkolwiek zmian, Wykonawca jest zobawany do powiadomienia o tym w
formie pisemnej Jednostrojektova okreslajac szczegdtowo zakres tych zmian oraz
dodatkowy koszt ich wprowadzenia.

MATERIALY

Warunki ogolne stosowania materiatow

Wszystkie materiaty, ktérych Wykonawcayye do wbudowania mugzodpowiada

warunkom okrédonym w art. 10 Ustawy ,Prawo Budowlane” z dniaigch 1994 r. (ij. z
2003 r. Dz. U. Nr 207, poz. 2016, z2o6 zm.) i Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

Wykonawca dla potwierdzenia jdko uzytych materiatbw dostarczyéwiadectwa
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potwierdzagce odpowiedni jakas¢ materiatow.

Okreslone w projekcie marki i typy usdzen i materiatbw podano przyktadowo dla
wyznaczenia standardu technicznego. Wykonawcy rpbdistuguje prawo ich zagtienia
przez materialy i urgdzenia nie gorszej jakoi o co najmniej rownowanych parametrach
technicznych. Decygjo zatwierdzeniu materialu zamiennego podejmujedkior nadzoru
inwestorskiego w przypadkach koniecznych po koasiilz projektantem.

Wykonawca proponagy urzmdzenia | materiaty zamienne odpowiedzialny jest za
sprawdzenie madiwosci ich zastosowania pod #@ym wzgkdem ( a wgc: wymiardw,
cigzaru, sposobu transportu i monia podhczen, parametréw zasilenia energetycznego,
sterowania i.t.p.) oraz ewentualne dostosowanie nalterialu zamiennego rozyzian
zwiazanych przytych w innych opracowaniach.

Zastosowane ugglzenia objte w instalacjach ogbna gwarancy producenta powinny mie
zapewniony serwis przez autoryzowany zaktad.

Wszystkie zastosowane materialy i adzenia musz posiada aktualne dokumenty
dopuszczenia do stosowania na terenie RzeczyptepBbliskiej, Swiadectwa zgodriei z
PN, certyfikaty lub aprobaty techniczne oraz inmesigtualne atesty wymagane przepisami

szczegOlnymi.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie posiadage swiadectw potwierdzagych ich jaké¢ zostar przez Wykonawg
wywiezione z Terenu Budowy na jego kosztzHp rodzaj Robdt, w ktoérym zossan
zastosowane materialy nie posiadaj swiadectw potwierdzagych ich odpowiednai
jakos¢, Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, lczsk z ich nie przyciem i nie

zaptaceniem.

Wymagania szczego6towe dla materiatdw
Instalacja wentylacji:

Do wykonania robot ok&tonych w punkcie przewiduje gizastosowanie nagujacych
materiatow:

- osiatkowanie otworéw wentylacyjnych

Wykonawca  zobowkzany jest do realizacji robét zgodnie z okumentagj
projektowva oraz do zachowania oklenych materiatéw, producentéw, typéw adzen

oraz rozwizan projektowych. Instalacje nalg wykona zgodnie z obowizujacymi
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przepisami, aktualnymi wydaniami Polskich Norm wpaalzonymi do obowzkowego
stosowania oraz normami, dokumentami wskazanymiProjekcie Budowlanym i
Projekcie Wykonawczym, ,Warunkami techniczmynwykonania i odbioru robot
budowlano-montaowych. tom Il. Instalacje sanitarne i przenoyg rozdziat 10

odnoszacymi sk do poszczegolnych robét oraz zgodnie ze szbwikiowlan.

Instalacja klimatyzaciji:

Instalacja wykonanacghizie z rur miedzianycha¢zonych przez lutowanie. Dostarczone na
budowe rury powinny by proste, czyste od zewrez i wewntrz, bez widocznych
wzeréw i ubytkow spowodowanych kor@zJub uszkodzeniami. Rury i ksztaitki musz
posiadé atest huty orazwiadectwo odbioru jakwmiowego przez €@odek Bada Jakaci
Wyrobow Hutniczych. Przy prz&iu na granicy strefy chronionegcjana zewntrzna —
agregat) natey zamontowé systemowe przektadki Cu/Poliamid w rurce falowodpw

Jako elementy chtodee instalacji natey zastosowa klimatyzatorscienny wyposazone w
pilot steruacy z jednostlk zewretrzna:

- Dla pomieszczenia 41a przewidziano klimatyzateenny o mocy chtodniczej 3,5kW

z jednostly zewretrzng wraz z konstrukagj wsporca.

Izolacg cieptochrona rurocagdbw naley wykon& z otulin termoizolacyjnych ze
spienionego kauczuku syntetycznego grub. 9 mm.i®tul musz  posiadd aprobag
technicza o dopuszczeniu do stosowania w budowmictwvydana przez Centralny
Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej T¥E..

Instalacja centralnego ogrzewania i wod-kan:

Instalacg centralnego ogrzewania nayewykona z rur PP DN20 na przaiach przez stropy

na pionie grzewczym.

Dostarczone na budewrury powinny by proste, czyste od zewrz i wewnytrz, bez
widocznych werdow i ubytkbw spowodowanych kor@zjub uszkodzeniami. Zawiesia i

mocowanie przewodow musi dy wyciem wkiadek akustycznych.
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Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowarsematy, do czasu gdyedn one
potrzebne do Robdt, byty zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty svugpkaosé i
wiasciwosci do Robot i byty dogpne do kontroli przez Inspektora.
Miejsca czasowego skladowaniedb zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem lub poza Terenem Budewy miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe
Teren przeznaczony na sktadowanie materiatow néanyglzielony i wyranie oznakowany.
Sposob skladowania nie W powodowd pogorszenia 8i jakosci magazynowanych
materiatbw. Dosfp do materiatbw musi ky ograniczony tylko do oséb bezpednio

wykonujpcych prace montamwe zgodne z dokumentagprojektow i niniejsz specyfikacy

techniczn.
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Wykonawca jest zobowtany do uaywania jedynie takiego spgizi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jak® wykonywanych Robot. Spz uzywany do Robot
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektorazhaci wydajné¢ sprztu
bedzie gwarantowa przeprowadzenie Rob6t, zgodnie z zasaddm&lonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach pligora w terminie przewidzianym
Umowa. Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotoyed do pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska 1 przepisami dotygzymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdmajch dopuszczenie spta do wytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwsgkzt, maszyny, urglzenia i
narzdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw Umowy, zostaprzez Inspektora

zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robdét.

SzczegoOtowe wymagania dotyaze sprztu
Do wykonania rob6t zwizanych z wykonaniem wentylacji mechanicznej przeyadsk
wykorzystanie nagpujacego spretu robot zgodnie z technolegbprzt stosowany do robot
instalacji wentylacji  powinien lgysprawny i zaakceptowany przez Ay techniczne
Inwestora. Wszelkie prace zygane z obstug sprztu i maszyn musg by¢ wykonywane
przez osoby przeszkolone, a jak tego wymagpjzepisy, posiadage uprawnienia.

Urzadzenia, ktérych ruch stwarza zageoie dla zdrowia ludzkiego, m@g by¢
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uruchomione dopiero po uprzednim ostereu o0sOb znajdagych s¢ w ich
bezpdrednim gsiedztwie. Prace morawe przy wykorzystaniu spgi mechanicznego
musz spetnig wymagania bhp i p.po

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takidhodkéw transportu, ktore
nie wpltym niekorzystnie na jaké wykonywanych Robot i wkkiwosci przewaonych
Materiatdw oraz stan drog. Liczbarodkéw transportu dmizie zapewni@ prowadzenie
Robét zgodnie z zasadami oftomymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazariac
Inspektora, w terminie przewidzianym Um@wPrzy ruchu na drogach publicznych
pojazdy leda, spelnié@ wymagania dotyeze przepisow ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych okgien na osie i innych parametréw technicznych. Wykorealwglzie
usuwa& na bieaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego

pojazdami na drogachdowych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

SzczegoOtowe wymagania dotygee transportu

Instalacja klimatyzaciji:

Rury w whzkach musz by¢ transportowane na samochodach o odpowieditigycsci.
Ksztaltki naley przewozt w odpowiednich pojemnikach. Podczas trartsp
przetadunku i magazynowania rur i ksztattek malenika ich zanieczyszczenia.

Transport klimatyzatoréw oraz agregatu powin@abywa sie krytymi srodkami. Zaleca
si¢ transportowanie uszlzer chtodzcych na paletach dostosowanych do ich wymiaru. Na
kazdej palecie powinny kypakowane Kklimatyzatory jednego typu i wielgb Palety z
urzadzeniami powinny by ustawione i zabezpieczone, aby w czasie ruéhadka
transportu nie nagtito ich przemieszczanie i uszkodzenie klimatyza Dopuszcza ¢Si
transportowanie uggzen luzem, utaonych w warstwy, zabezpieczonych przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Materialy przeznaczone do wykonania izolacjeptnych powinny b§ przewaone
krytymi srodkami transportu w sposOb zabezpiegzaj je przed zawilgoceniem,
zanieczyszczeniem i zniszczeniem. Wyroby i matgrsésowane do wykonywania izolaciji
cieplnych naley przechowywa w pomieszczeniach krytych i suchych. Materiaty

przeznaczone do wykonywania izolacji cieplonnej powinny mieptaszczyzny i
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krawedzie nieuszkodzone, a odchytki ich wymiaréw stesunku do nominalnych
wymiarow produkcyjnych powinny miei¢ s w granicach tolerancji okslenej w

odpowiednich normach przedmiotowych.

Instalacja centralnego ogrzewania:

Rury w wiazkach musz by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej &tugo
Ksztaltki naley przewoz¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transpgrizetadunku

i magazynowania rur i ksztattek nayeunikat ich zanieczyszczenia.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne warunki wykonania robaot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadeeriRobot, zgodnie z Umaew oraz
za jakd¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych Robaég ich zgodn@d z
Dokumentacf Projektow, wymaganiami ST, Programem Zapewnienia Jdakmraz
poleceniami Inspektora. Napstwa jakiegokolwiek kHu spowodowanego przez
Wykonawe w prowadzeniu Robét zostgnjesli wymaga tego ledzie Inspektor,
poprawione przez Wykonawma wiasny koszt. Polecenia Inspektoradab wykonywane
nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ialzyataniu przez
Wykonawe, pod graba zatrzymania Roboét. Skutki finansowe z tetyputu ponosi

Wykonawca.

Zakresswiadczeé wykonawcy robét instalacji obejmuje:

- opracowanie ewentualnych niednych do realizacji robdt szczegotowych
rysunkow (detali instalacyjnych i rysunkow wargataych) i specyfikaciji

- kompletacja i dostawa na plac budowy wszystkiobzlxdnych do wykonania
instalacji uradzen i materiatow

- wykonanie instalacji wraz z monrtm wszystkich urgdzen, uruchomieniem i
regulacy oraz przeprowadzeniem niezimych prob i pomiarow

- dostarczenie kompletu dokumentow nigiiych do odbioru robot, w tym w
szczegllnéci dokumentacji powykonawczej, protokotdw badapomiaréw i
odbioréw czsciowych, $wiadectw jakéciowych i atestbw na zastosowane

materiaty i uradzenia, instrukcji obstugi i kart gwarancyjnych
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Niezalenie od wymaga przedstawionych w niniejszym opracowaniu zastosewva
rozwiazania techniczne, materiaty i ydzenia oraz wykonawstwo rob6t madz¢ zgodne z
postanowieniami  obowzujacych przepisow, Polskich Norm wprowadzonych do
obowiazkowego stosowania, ogolnych warunkéw wykonaniadbioru robét oraz sztuki

zawodowej.

Szczegotowe zasady wykonywania robot ofiych niniejsza specyfikacp

Instalacja klimatyzaciji:

Montaz rurockhgow:

Rurochgi taczone lgda przez lutowanie. Wymagania ogolne dlageak lutowanych s
okreslone w tomie Il ,Warunkéw technicznych wykonaniaodbioru robét budowlano-
montaowych”. Przed uktadaniem przewodow mglesprawdzé trag oraz usumg
przeszkody (mdiwe do wyeliminowania), mage powodowé uszkodzenie przewodow
(np. pety, wystapce elementy zaprawy betonowej). Przed zamontowanedety sprawdz
czy elementy przewidziane do zamontowania nie pegiaiszkodzé mechanicznych oraz
czy w przewodach nie ma zanieczyszcgaemia, papiery i inne elementy). Rugkpictych,
lub w inny sposob uszkodzonych, nie wolnaywat. Kolejnas¢ wykonywania robot:
wyznaczenie miejsca utenia rur, wykonanie gniazd i osadzenie uchwytowegpinanie rur,
giecie rur, zataenie tulei ochronnych, uwenie rur z wykonaniem lutowania, wykonanie

pofaczen rozlacznych.

Montaz klimatyzatoréw:

Kolejnos¢ wykonywania dziata

Wyznaczenie miejsca zamontowania zawiesi, wykonaweorow i obsadzenie zawiesi,
zawieszenie, patzenie z rurami przgezanymi. Klimatyzator naly montow& w
opakowaniu fabrycznym. deli opakowanie zostato zniszczone, klimatyzatdeayaw inny
SposoOb zabezpieczyprzed zabrudzeniem. Zaleca,shby opakowanie bylo zdejmowane
dopiero po zakiczeniu wszystkich prac wykeozeniowych. Podkzenia do urgdzenia
powinny by tak uksztattowane, aby po poteniu z urzdzeniem nie nagpowalty zadne
napkzenia. Niedopuszczalne jestegie gahzki pofaczonej z urzdzeniem, podgrzewanie
urzadzenia, np. palnikiem, a tai& inne dzialania meage powodowéa deformac
klimatyzatora lub zniszczenie powloki lakierregzMonta urzadzen powinien odbywéa

si¢ we wspotpracy z wykonawcoswietlenia, z uwzgidnieniem opraw wietleniowych i
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uwag architektow. Przed klimatyzatorem rgl@amontowa syfon.

Montaz jednostek zewgirznych:

Jednostki zewgtrzne naley zmontowa zgodnie z dokumentagcj zaleceniami producenta.

Badanie i uruchomienie instalaciji:

Instalacja przed wykonaniem izolacji termiczm@gzewodow, musi ldy poddana probie
szczelnéci. Proly szczelnéci w instalacji chtodniczej naky przeprowadz zgodnie z
~Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdadowlano-montzowych. Tom |l

Instalacje sanitarne i przemystowe”. Z prob§naéniowej naley sporadzi¢ protokot.

Wykonanie izolacji cieptochronnej:

Roboty izolacyjne nailg rozpocaé po zakaczeniu montas  rurocigow,

przeprowadzeniu proby szczebedo oraz po potwierdzeniu prawidiow@ wykonania
powyzszych robot protokotem odbioru. Otuliny termoiznlgpne powinny by natazone na
styk i powinny $cisle przylegé do powierzchni izolowanej. W przypadku wykoi@an
izolacji wielowarstwowej, styki poprzeczne idWazne elementdw naginej warstwy
nie powinny pokrywaodpowiednich stykdéw elementéw warstwy dolnej. Wstkie prace
izolacyjne, jak np. przycinanie, mpgoy¢ prowadzone przy ayciu konwencjonalnych

narzdzi.

Instalacja centralnego ogrzewania i wod-kan:

Rurochgi taczone lda przez zgrzewanie - rury z tworzywa. Przed uklaetanprzewodow
naleey sprawdz trag oraz usugx mazliwe do wyeliminowania przeszkody, mog
powodow& uszkodzenie przewodow (np.ety; wystajce elementy zaprawy betonowej i
muru). Przed zamontowaniem ngle sprawdzt, czy elementy przewidziane do
zamontowania nie posiadajszkodzé mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma
zanieczyszcze (ziemia, papiery i inne elementy). Rugkpietych lub w inny sposob
uszkodzonych nie wolnazywat.

Kolejnos¢ wykonywania robot:

— Wyznaczenie miejsca uenia rur,

— wykonanie gniazd i osadzenie uchwytow,

— przecinanie rur,
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— zatlazenie tulei ochronnych,

— utazenie rur z zamocowaniem wphym,

— wykonanie paiczen.

W miejscach przé¢ przewoddw przez przegrody nie wolno wykongwaadnych
pofaczer. Przejcia przez przegrody budowlane wykénw tulejach ochronnych. Wain
przestrzé migdzy zewnrtrzng sciam rury i wewrtrzng tulei naley wypeint
odpowiednim  materiatem termoplastycznym. Wyjggtie powinno zapewnéa jedynie
mozliwos¢  osiowego ruchu przewodu. Diugotulei powinna by wigksza od grubdi
sciany lub stropu. Przewody pionowe nglemocow& do scian za pomag uchwytéw

umieszczonych co najmniej co 3,0 m dla rdremnicy 15-20 mm.

Badania i uruchomienie instalacji
Instalacja przed zakryciem bruzd i przed pomaloem elementéw instalacji oraz przed
wykonaniem izolacji termicznej przewoddéw musitgoddana probie szczekub. Instalacg
nalezy doktadnie odpowietrzy Z préby szczelnii nalezy sporadzi¢ protokot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli
Do obowhzkow Wykonawcy nie &dzie naleato opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inspektora programu zapewnienia j&io
Celem kontroli Robét dilzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pédlontrok Rob6t i
jakosci materiatow.
Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor uprawniony jeki dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatbwosstvanych przez Wykonawci
zapewniona mudalzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony \Wakay.
Kazda dostarczona partia materialtbw powinda/< zaopatrzona  Wwiadectwo
kontroli jakaci producenta.

Zakres badan prowadzonych w czasie prowadzenie robo6t
Poszczegodlne etapy wykonania prac powinny debrane i zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Fakt ten powinien znateodzwierciedlenie odpowiednim wpisem do Dziennika
Budowy.

Kontrola powinna obejmowa
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- Kontrole elementow sktadowych dostarczanych ppreducenta

- Kontrole wytrasowania miejsc monta

- Kontrola montau urzadzea

- Kontrola poprawngci wykonanych prac zgodnie z Dokumentgejojektove

Materiaty przeznaczone do wykonania prac mugasiada odpowiednie atesty oraz by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. eptiecja polega na wizualnej ocenie

stanu materiatbw oraz udokumentowaniu jej emisio Dziennika Budowy.

7. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robot
W zalenosci od ustalé odpowiednich Specyfikacji Technicznych, Robotyodlegag

nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektors pdziale Wykonawcy:

a) odbiér Robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) Przegcie Koncowe,

c) Przegcie Ostateczne.

Odbiér Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci i jakasci wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesidizaaji ulegry zakryciu.
Odbior Robot zanikapych i ulegajcych zakryciu hbdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
postpu Rob6t. Odbioru Robdét dokonuje Inspektor. Goté@wodanej czéci Robo6t do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do DziennikaBudowy z jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbiordaie przeprowadzony niezwitocznie, niezipiéj
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Daiken Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

Kiedy catl@¢ Robot zostanie zasadniczo t&mona, Wykonawca zawiadamia 0 tym
Inspektora i Zamawiagego. Upowania to Zamawiajcego do wystawienia Protokotu
Odbioru w odniesieniu do Robdt, zgodnie z Uraow

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorfickarego Robét jest protokét odbioru
koncowego Roboét sposdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiepo.

Do odbioru kaxcowego Wykonawca jest zobagany przygotowanastpujace dokumenty:

- Dokumentagj Projektows z naniesionymi zmianami ¢eli wystpity) i z aktualnymi
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uzgodnieniami,

- uwagi i zalecenia Inspektora, zwilaszcza przy odie@ Robo6t zanikagych i
ulegapcych zakryciu, i udokumentowanie wykonania Jegeal

- Dziennik Budowy,

- Ksiggi Obmiaru (jeeli wystpita),

- atesty jakéciowe wbudowanych materiatow,

- inne dokumenty wymagane przez Zamasdgago.

Przy odbiorze kicowym naley sprawdzt:

- zgodnd¢ wykonania z Dokumentagjprojektows oraz ewentualnymi zapisami w
Dzienniku budowy dotyegymi zmian i odsipstw od Dokumentacji projektowej,

- protokoty z odbioréw cgciowych i realizacji postanowte dotyczcych usunicia
usterek,

- aktualné¢ Dokumentacji projektowej (czy przeprowadaorwszystkie zmiany
I uzupetnienia),

- protokoty bada szczelnéci instalacji.

W przypadku, gdy wedlug komisji, Roboty pod zgkkdem przygotowania
dokumentacyjnego niectla gotowe do odbioru Kmowego, komisja w porozumieniu z
Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbiorudamwego Robdét. Wszystkie zadzone
przez komisi Roboty poprawkowe lub uzupetriag lzda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiagcego. Termin  wykonania RoboOt  poprawkowych i obBt
uzupetniagcych wyznaczy komisja.

Po podpisaniu przez Inspektora protokotu zeghdu pogwarancyjnego, Wykonawca
przedktada Zamawiggemu stwierdzenie o wykonaniu zamowienia zgodn Umowv,
po czym w ustalonym terminie Zamawi@ winien dokoné& zwrotu Zabezpieczenia

nalezytego wykonania umowy, zgodnie z warunkami umowy.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustalenia ogolne
Specyfikacje Techniczne wiadych miejscach powotajsic na Polskie Normy (PN), przepisy
branzowe, instrukcje. Naley je traktow@ jako integrala czs$¢ | naley je czyt&
tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdybyntane wystpowaty. Rozumie i iz
Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich zawaripi wymaganiami. Zastosowanieda

mialy ostatnie wydania Polskich Norm (datowane mé&niej niz 30 dni przed dat
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skladania ofert), o ile nie postanowiono #&&gc Roboty bda wykonywane w
bezpieczny sposob,scisle  w zgodzie z Polskimi Normami (PN) przepisami
obowigzujacymi w Polsce. Wykonawca jest zobawany do przestrzegania innych norm
krajowych, ktére obowizuja w zwiazku z wykonaniem prac aitych Umowa |
stosowania ich postanowiena rowni z wszystkimi innymi wymaganiami, zatymi w
Specyfikacjach Technicznych. Zaktade, sk Wykonawca dogbnie zaznajomit iz trescia i

wymaganiami tych norm.

Dopuszcza si rozwigzania, ktore $ rownowane do rozwizan w opisanych normach

zgodnie z art. 30 ust. 4 Prawo zamawgeiblicznych.

Przepisy
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane.
- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietni2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie
(Dziennik Ustaw nr 75 poz. 690 z dnia 15.002r.).
- Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtnznych z dnia 3 listopada 1992 r. w
sprawie ochrony przeciwparowej budynkdw, innych obiektéw budowlanych i teye.
- Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtiznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w
sprawie  wyrobow stacych do ochrony przeciwparowej, ktére mog by
wprowadzane do obrotu i stosowaneagyhie na podstawie certyfikatu zgodoio
- Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dn26 wrzénia 1997r. w
sprawie ogoélnych przepisow bezpiegziva i higieny pracy.
- Ustawa z dn. 16.04.2004 r. o wyrobach budowlar(ipizhU.44.92.881)
- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 6.02.2003 rsprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlan§zh U.03.47.401)
- Rozporadzenie  Ministra  Spraw  Wewtnznych i Administracji  z dn.
22.04.1998 r. w sprawie wyrobow &aych do ochrony przeciwparowej, ktére mag
by¢ wprowadzane do obrotu i stosowane agghie na podstawie certyfikatu zgodoo
(Dz.U.98.55-362)

Normy
- PN-B-03431-Wentylacja mechaniczna w budownictWgmagania.
- PN-B-02151/02-Akustyka budowlana. Ochrona przeatasem pomieszciae w
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budynkach. Dopuszczalne waito poziomu dwicku w pomieszczeniach.
- PN-B-02020-Ochrona cieplna budynkéw. Wymagamhbliczenia.
- PN-B-02402-Ogrzewnictwo. Temperatury ogrzewanyemieszcze w budynkach.

- PN-B-0240-Ogrzewnictwo. Temperatury obliczeniaesvretrzne.

Inne dokumenty
- Instrukcje techniczne producenta central, wettybw, agregatéw,
nawilzaczy, nawiewnikéw, klimatyzatorow, agregatow.
- Warunki techniczne wykonania i odbioru roboét atatyjnych cz. Il , Instalacje

sanitarne i przemystowe” — rozdziat 10.

9. PRACE TOWARZYSZACE

Wykonawca jest zobowtany do opracowania inwentaryzacji powykonawczeto Trasy
robét zanikowych instalacji (przewodéw, kanatdow)usm by¢ zinwentaryzowane przez
Wykonawe w dokumentacji powykonawczej i przekazaneytkiownikowi (obiektu).
Przekazaniu wykonanej instalacji dioytkowania musi towarzyszy

- zapewnienie prawidtowego rozruchu;

- zapewnienie statego, odpowiednio przeszkolomegizoru nad eksploataajrzadzen
instalacji;

- opracowanie Instrukcji obstugi, eksploatacji inkerwacji urzdzen i instalacji
wewrgtrznych;

- eksploatowéai konserwowd urzadzenia i instalacje zgodnie z Instrukcj
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CZESC IV INSTALACJE ELEKTRONICZNE

SYSTEMOW ZABEZPIECZE N
Instalowanie przeciwwtamaniowych systemow alarmowyt
(instalacja systemu KD, SSWIN oraz CCTV)

kod CPV 45312200-9

Spis tresci
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1. CZESC OGOLNA
1.1 Nazwa nadana zamoOwieniu przez zamawigjego
Wykonanie remontu pomieszazes skrzydle ,H” na parterze oraz w skrzydle
»~J’ nha poziomie -1 w budynkuagBu Okregowego w Warszawie przy al. Solidasob

127 w Warszawie.

1.2 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejsze] specyfikacji techniczne] TpSsa wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robot zwaanych z budow instalacji kontroli
dostpu (KD), systemu sygnalizacji wlamania i napadu($S)\raz telewizyjnego

systemu nadzoru (CCTV).

1.3 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokumgrzetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1.2.

Odstpstwa od wymaga podanych w niniejszej specyfikacji mpgniet
miejsce tylko w przypadkach prostych robét o nidkite znaczeniu, dla ktérych
istnieje pewné&c, ze podstawowe wymaganiada spetnione przy zastosowaniu metod
wykonania wynikajcych z ddwiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki

budowlanej.

1.4. Przedmiot i zakres robot objtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji tecanij (SST) dotycgzzasad

wykonywania i odbioru robot zwkanych z przebudayworaz budow instalacii
systemu sygnalizacji wkamania i napadu (SSWiN)tesysi kontroli dosgpu (KD)
oraz telewizyjny system nadzoru (CCTV), mamta instalacji teletechnicznych
obiektow kubaturowych oraz obiektéw budownictwayimeryjnego. SST dotyczy
wszystkich czynn&ci mapcych na celu wykonanie robot zyganych z:

» Kompletacy wszystkich materiatéw potrzebnych do manténstalaciji

teletechnicznych objych zakresem niniejszej specyfikacji;
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* Wykonaniem wszelkich robét pomocniczych w celu gatpwania podtza do
montau (w szczegolnai roboty murarskieslusarsko-spawalnicze morita

elementdéw ospezu instalacyjnego);

e Utozeniem wszystkich materiatdw w sposéb i w miejscadrtym z dokumentagj

techniczn
* Montazem osprztu instalacyjnego zgodnie z dokumensacj

* Przeprowadzeniem wymaganych préb i iadeaz potwierdzenie protokotami

kwalifikujacymi montowany element instalacji elektrycznej.

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje
Okredlenia podane w niniejszej specyfikacji technicz(®$T) a zgodne z
odpowiednimi normami oraz okdleniami podanymi potegj:

Specyfikacja techniczna- dokument zawieragy zespot cech wymaganych dla
procesu wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zaknearametréw technicznych, jadon
wymogow bezpieczestwa, wielkdci charakterystycznych a tak co do nazewnictwa,
symboliki, znakéw i sposobOw oznaczania oraz mbtnth i prob.

Aprobata techniczna - dokument stwierdzagy przydatné¢ dane wyrobu do
okreslonego obszaru zastosowania. Zawiera ustalenianiEmie co do wymaga
podstawowych wyrobu oraz metodykada dla potwierdzenia tych wymafa

Deklaracja zgodnaci - dokument w formie éwiadczenia wydany przez producenta,
stwierdzagcy zgodnéc¢ z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikat¢gchniczi dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnosci - dokument wydany przez uposaong jednostle badagca
(certyfikujaca ), stwierdzajcy zgodné¢ z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami
prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub spd@dia techniczi dla badanego
materiatu lub wyrobu.

Kable i przewody - materiaty staace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatéw,
impulsow elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprzet instalacyjny do kabli przewodow - zespét materiatow dodatkowych,
stosowanych przy ukladaniu przewodow, utatwggjich monta oraz dotarcie w przypadku
awarii, zabezpieczagy przed uszkodzeniami, wytyczey trasy cigow rownolegtych

przewodow itp.
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Klasa ochronnaci - umowne oznaczenie , oklajace maliwosci ochronne
urzadzenia , ze wzgtu na jego cechy budowy, przy begpanim dotyku.

Stopien ochrony IP - okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed
dotykiem elementéw instalacji elektrycznej oraz gurzprzedostaniem esiciat statych,
wnikaniem cieczy (szczegolnie wody) i gazow, a kt@apewnia odpowiednia obudowa.

Obwdd instalacji elektrycznej - zesp6t elementéw pagizonych pérednio lub
bezpdrednio zezrédiem energii elektrycznej za pomaochronionego przed przgeniem
wspolnym zabezpieczeniem, kompletu odpowiedniaqaanych przewoddéw elektrycznych.
W sktad obwodu elektrycznego wchadarzewody pod napciem, przewody ochronne oraz
wszelkie uradzenia zmieniace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, aieicze i
sygnalizacyjne, zvgzane danym punktem zasilania w ene(gabezpieczeniem).

Alarm — ostrzeéenie o zaistnieniu niebezpieéstwa dla zycia, mienia Iub
srodowiska, wymagagego interwenciji.

System alarmowy — instalacja elektryczna przeznaczona do wykrywania
sygnalizowania nienormalnych warunkéw, wskazygh na istnienie niebezpiecstwa.

System alarmowy wilamania— jest to instalacja elektryczna przeznaczona do
wykrywania i sygnalizowania obeciw, wejcia o0soby nieuprawnionej do obiektu
dozorowanego.

Kanalizacja pierwotna - kanalizacja kablowa, do ktérej zaga s& kable
teletechniczne lub rury kanalizacji wtornej.

System alarmowy napadu —system pozwalagy wysyte i odbier& sygnat
alarmowy o napadzie na osobagraona.

Telewizyjny System Nadzoru (CCTV)- zespol telewizyjnyckrodkéw technicznych
i programowych przeznaczonych do obserwowania, ywénia, rejestrowania i
sygnalizowania nienormalnych warunkow wskazygh na istnienie niebezpiecstwa.

Kamera - urzadzenie przetwarzage obraz znajdug¢y sk w jego polu widzenia na
standardowy sygnat wizyjny.

System transmisji alarmu- system stosowany do przekazywania informacjiamist
jednego lub wicej systeméw alarmowych nuzy dozorowanym obiektem i jednym lub
wigksz liczba alarmowych centrow odbiorczych.

Centrala alarmowa - zespotsrodkdéw sprztowych i programowych, dziakgych
wedtug okrélonego algorytmu i realizagy co najmniej funkcje decyzyjne oraz steog w

systemie alarmowym.
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Czujka (detector) - urzadzenie do wytwarzania stanu alarmowania po wykryciu
zmiany statusu otoczenia wskaayjch na wystpienie.

Klasa urzadzenia alarmowego - poziom techniczny uezlzenia gwarantagy
okreslona skutecznéé jego dziatania w systemie alarmowym danej klasgsi{ uradzear sa
zgodne z podzialem zamieszczonym wagahiku Krajowym do Polskiej Normy PN-93/E-
08390/14.

Strefa (zone) - okrelony obszar, w ktérym mag zost& wykryte nienormalne
warunki wskazujce na maliwos¢ zaistnienia niebezpieczstwa.

Sabotaz (tamper) - celowe zakitdcenie albo uszkodzenie systemu alego lub
jego czsci.

Poziom ryzyka - stopiéh zagraenia dla oséb lub mienia, ktore istnieje w ich
otoczeniu.

Poziom ochrony- srodki techniczne i organizacyjne zastosowane dezabczenia i
zapewnienia bezpiecastwa osobom i mieniu.

Poziom bezpieczéstwa - miara, w jakiej poziom ryzyka jest pokrywany mze
poziom ochrony.

Kategorie zagrazonych (wartcsci od Z1 do Z4) - miara thych poziomow ryzyka
wystepujacych w dozorowanych obiektach.

Stopien systeméw alarmowych(od Stopié 1 do Stopié 4) - zdolng¢ systemow
alarmowych do ochrony dozorowanych obiektéw w whkaom oddziatywania czynnikow
zewrgtrznych.

Klasy urzadzen alarmowych (klasy A, B, C i S) - okrédaja urzadzenia alarmowe, ze
wzgledu na poziom jakixi predestynujcy je do stosowania w systemach alarmowych
okreslonych klas, w ktorych gwarantupormalny poziom bezpiecastwa.

Zakiad instalacji alarmowych - instytucja, ktora dostarcza i/lub instaluje i/lub
konserwuje systemy alarmowe.

Zamawiajacy - osoba lub instytucja wykorzystgia ustugi zakiadu instalacji
alarmowych w zakresie dostarczania, instalowathul Konserwaciji systemu alarmowego.

Dozorowany obiekt - ta czs¢ budynku i/lub obszaru, w ktérej system alarmowy
maoze wykry niebezpieczgstwo.

System transmisji alarmu- system stosowany do przekazywania informacjiamist
jednego lub wicej systeméw alarmowych suizy dozorowanym obiektem i jednym lub

wigksz liczba alarmowych centrow odbiorczych.
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1.6. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za
zgodnd¢ z dokumentagj projektows, specyfikacjami technicznymi i poleceniami

Inspektora nadzoru.

1.7. Dokumentacja rob6t montaowych instalacji SSWIN, KD i CCTV
Dokumentagj robdt montaowych instalacji systemow sygnalizacji wiamania i

napadu, kontroli dogpu i telewizyjnego systemu nadzoru stanpwi

* projekt wykonawczy w zakresie wynikkgym z rozporzdzenia Ministra
Infrastruktury z 02.09.2004 r. w sprawie szczeg@gw zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonaniadbioru robot budowlanych oraz
programu funkcjonalnoaytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz.2072 zmianlUD
z 2005r. Nr 75, poz. 664),

» specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robobligatoryjne w przypadku
zamowiéh publicznych), spormzone zgodnie z rozpamdzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie spctewego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyghykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalnoykowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202,
poz.2072 zmian Dz.U. z 2005r. Nr 75, poz. 664),

* dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozpozeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budawgntau i rozbidrki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawigyeggo dane dotyaze bezpieczestwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 253¥niejszymi zmianami),

» dokumentyswiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lubogdowego
zastosowaniaaytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustarvl6 kwietnia 2004 r.
o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, .p881), karty techniczne

wyrobéw lub zalecenia producentéw dotyce stosowania wyrobow,

e protokoty odbioréw cgsciowych, kaicowych oraz robét zanikgych i ulegaicych

zakryciu z zaiczonymi protokotami z badekontrolnych,

* dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkudtawy Prawo budowlane z
dnia 7 lipca 1994 r. — Dz. U. z 2003 r. Nr 207, p2@16 z péniejszymi zmianami).
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Montaz Instalacji okablowania komputerowego wykonywaa podstawie
dokumentacji projektowej i szczegodtowej specyfikatgchnicznej wykonania i
odbioru rob6t monteowych, opracowanych dla konkretnego przedmiotu zeierda.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WELA SCIWO SCI MATERIALOW
Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materialtbw przywéane w
specyfikacji stuza ustaleniu pazadanego standardu wykonania i okrélenia
wiasciwosci i wymogow technicznych zatdonych w dokumentacji technicznej dla
projektowanych rozwiazan.
Dopuszcza gizamieszczenie rozedan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentow
pod warunkiem:
» przedstawienia zamiennych rozazan na pémie (dane techniczne, atesty,
dopuszczenia do stosowania, uzyskanie akceptagghkianta).

* spetniania tych samych wieiwosci technicznych,

2.1. Ogodlne wymagania dotycre wiaciwosci materiatdw, ich pozyskiwania i

sktadowania
~Wymagania ogoélne” Kod CPV 45000000-7,

» Jednoczénie wszystkie gyte do remontu materialy powinny posiaddokumenty
dopuszczajce ich stosowanie w budownictwie, w obiektach, W@rith przebywaj

ludzie - poszczegolne wymagania odnosidgl postanowi@ norm.

* Przygcie materiatow i wyrobow na budewpowinno by potwierdzone wpisem do
dziennika budowy.
2.2. Warunki przechowywania materialtébw do montau
Wszystkie materiaty pakowane powinnyélpgrzechowywane i magazynowane
zgodnie z instrukaj producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.
Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobpakowanych powinno
by¢ suche i zabezpieczone przed zawilgoceniem.
3. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU, MASZYN | NARZ EDZI
Prace mena wykonywa przy pomocy wszelkiego stz zaakceptowanego
przez Inspektora nadzoru.
Rodzaje, ildci i parametry techniczne spta okr&la projekt

zagospodarowania placu budowy, projekt organizagbot budowlanych i
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montaowych oraz instrukcja techniczna maniadla obiektow lub ich c&ci
montowanych z gotowych elementéw. Sgrzzmechanizowany podlegay
przepisom o dozorze technicznym musi posiaaktualne dokumenty uprawriap
do jego eksploatacji.

Sprzt zmechanizowany i pomocniczy powinien tiewaty i wyrazny napis
okreslajacy jego istotne wigciwosci techniczne, np.: uavig, nasnosé, cisnienie,
temperatug itp.

. WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogolne wymagania dotycgce transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”
Wykonawca powinien dysponowadrodkami i uradzeniami transportowymi
przystosowanymi do transportu danego rodzaju naéevi elementéw, konstrukcji i
urzadzen oraz sprztu. W czasie transportu materiaty, elementy lub sharkcje i
urzadzenia nalgy zabezpieczy w sposéb wykluczagy ich uszkodzenie lub zmian
wiasciwosci technicznych.
Urzadzenia do roztadunku materiatéw, elementéw i kansdji na budowie, w
strefach przyobiektowych i na placach sktadowychgazgndw, powinny by
okreslone w projekcie zagospodarowania placu budowy putjektach organizacii

robét budowlanych i montawych.

. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robzgodnie z
dokumentagj techniczia i umowa oraz za jak&t zastosowanych materiatow i jako
wykonanych robot.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz
poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robzgodnie z
dokumentagj techniczim i umowa oraz za jak& zastosowanych materiatow i jako
wykonanych robot.

Roboty winny b¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz
poleceniami inspektora nadzoru. Przed rozpoem montau Kierownik robot
powinien stwierdzi, czy obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisam

bezpieczastwa pracy do prowadzenia robaot.
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5.1. Trasowanie

Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebidgazkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzdzeniami. Powinna My przejrzysta, prosta i degna dla
prawidtowej konserwacji. Wskazane jest, aby przgdig w liniach poziomych i
pionowych.

W przypadku przebiegdbw rownolegtych instalacji syséw alarmowych do
instalacji zasilajcej i komputerowej naly zachowa odpowiedni odsp od tych
instalacji, zapewniaty bezpiecza transmis¢ sygnatow i danych w instalacji
systemoéw alarmowych.

5.2. Przefcia przezsciany i stropy.
Przegcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:
» wszystkie przdgcia kabli przezsciany, stropy itp. musz by¢ chronione przed
uszkodzeniami, prz&ia te naley wykonywa& w przepustach rurowych lub
korytkach,

* przegcia midzy pomieszczeniami o z0ych strefach p@arowych powinny by
wykonywane w sposOb ognioszczelny, zapewioiaj wymagan wytrzymataé
ogniowa nie mniejsz niz $ciana lub przegroda przez kigrzebiegaj,

» obwody instalacji elektrycznych przechade przez podtogi mugzy¢ chronione do
wysokaici bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniarakoj ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi naje stosowdé rury stalowe, rury z tworzyw
sztucznych, korytka blaszane itp.

5.3. Montaz okablowania
Wymagania ogolne:

* W celu zapewnienia skuteczZmd systemu alarmowego systemy alarmowe
zainstalowane w budynkach mpgwv przyszigci wymaga& uzupetnienia i/lub
modyfikacji podczas zytkowania budynku. Zatem we wczesnym etapie
projektowania naley doktadnie rozway¢ wymiary i ksztalt kanatéw kablowych,
kabli itp., aby w maliwie szerokim zakresie zostala zapewniona zimms$¢
uzupetnié i modyfikacji systemu alarmowego. \&fe jest zapewnienie tatéa
konserwacji systemu alarmowego | odpowiedniego zgikezenia go przed

uszkodzeniem mechanicznym oraz ingergospb postronnych.
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e Zaciski i przewody powinny iynumerowane, barwione lub oznaczone w inny, tatwy

do identyfikacji sposéb. Oznaczenia powinny lryvate i czytelne.

* Wymiar i materiat przewodu elektrycznego oraz jegmacja powinny by takie, aby
napkcie dowolnego urmzenia lub elementu nie bylo mniejsze jggo minimalna

okreslona wartd¢ robocza, przy pomiarze w warunkach maksymalnegauor

e Polkczenia przewodéw elektrycznych powinny ti@dpowiedm wytrzymataé
mechanicza i elektryczm, oraz powinny by od siebie elektrycznie odizolowane. Do
pofaczeh przewoddéw nakey wykorzystywa listwy zaciskowe pokryte materialem

izolacyjnym lub puszki pakzeniowe.

« Moga by¢ uzyte inne elementyatzace (np. wtyczka i gniazdo lub specjalne
pofaczenia firmowe) pod warunkieme pohczenia przewoddow z tymi elementami, (o

ile wystepuja) spetniaj powyzsze wymagania, w warunkach gdzie vpsija.

» Pohczenia gitkie powinny by takie, aby przewody i izolacja byly odporne na

zmeczenie lub napzenia wysgpujace w konkretnym zastosowaniu.

» Cate oprzewodowanie powinno dyodpowiednio zamocowane, rozprowadzone,
zabezpieczone w celu unikpia uszkodzenia wsrodowisku, w ktorym jest
stosowane.

5.4. Uktadanie i terminowanie kabli

Przy ukfadaniu kabli zaréwno miedzianych jak i pstagych naley stosowa
si¢ do odpowiednich zaleagroducenta (tj. promieniagia, sity nacigu, itp.)

Symetryczne kable sékowe naley uktadad w wybudowanych kanatach
kablowych w sposob odpowiaday odporndci konstrukcji kabla na wszelkie
uszkodzenia mechaniczne. W szczeg@dhmalery wystrzegéd sic nadmiernego
sciskania kabli, deptania po kablach zdaych na podiodze oraz zatamywania kabli
na elementach konstrukcji kanatow kablowych. Prdwiganiu kabla z bbna @dz
wyciaganiu kabla z pudetka nie najeprzekracz& maksymalnej sity aigniecia oraz
zwrac& uwag: na to, by na kablu nie tworzytyeswezty ani suply. Przyty ogolnie
promien gigcia podczas instalacji wynosi 8-krotiéagrednicy zewntrznej (dla skgtki
komputerowe)).

Zaleca s}, aby kable energetyczne uktadane w budynku podsiaziaacjc wg

wymogow dla rodzaju pomieszczenia i powdachronn.
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Przewody instalacyjne naig stosowa izolowane lub z izolagji powloka
ochronm do ukladania na state, w ostonach lub bez, natyokavtynkowo lub pod
tynkiem; ilcs¢ zyt zalezy od przeznaczenia danego rodzaju przewodu.

Napiccia znamionowe izolacji wynogz450/750 w zalenosci od wymogow,

przekroje uktadanych przewodow wg dokumentacjigktmgwej.

5.5. Prace wyk@czeniowe
Przez prace wykizeniowe rozumie ei uzupetnienie natynkowych tras
kablowych wykonanych z listew 2z tworzywa ksztaltkarkatow ptaskich,
wewrgtrznych i zewrtrznych, uzupetnieniea¢zenia pokryw na prostych odcinkach
tacznikami, uzupetnienie Kmoéwek listew zslepkami. Widoczne nieréwroi scian

po zainstalowaniu listwy natg uzupeiné silikonem lub inm masg uszczelniajca.

Jeli w instalacji wykorzystuje si zamykane kanaty kablowe (np. kanaty
metalowe lub PVC z pokryay, nalery je zamkmné. Nalezy zamkra¢ wszelkie otwory
rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.

Jesli wykorzystuje s¢ trax kablows przechodzca przez granie strefy
pozarowej, swiatto jej otworu naley zamkm¢ odpowiedna mas uszczelniajca,
charakteryzujca sie wihasciwosciami nie gorszymi i granica strefy, zgodnie z
przepisami p.pa i przymocowa w miejscu jej instalacji przywieszkz petra
informach o tak zbudowanej granicy strefy.

Po zakaczeniu instalacji nalgy przygotowé dokumentag powykonawcz
zawierajca hastpujace elementy:

+ podstawa opracowania

* informacje o0 inwestorze, inwestorze z@sizym, generalnym wykonawcy,

wykonawcy rozpatrywanej instalaciji
* opis wykonanej instalacji wraz zainstalowanych episvybranych technologii

» lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / ProdueeBtostawca / Numer katalogowy

/ Nazwa elementu / lkg
» schemat pakzen elementow instalacji
» podkiady budowlane wszystkich kondygnacji z namiegmi elementami instalacji

» widoki szaf i stojakéw w punktach dystrybucyjnych

64



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

» widoki wszystkich rodzajéw punktéwzytkownikow

Nalezy podkréli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczaegm zgadza si¢
Z rzeczywistécia.
5.6. Pomiary okablowania teletechnicznego
Pomiar elektryczny kalego obwodu instalacji powinien zawiéra
e pomiar cagtosci przewodow,

* pomiar rezystancji izolacjiyt,
e pomiar rezystancji torow,

» pradow tadowania akumulatora igatu pobieranego przez system.

Dodatkowo po daiczeniu nagicia 230 V do zasilacza centrali natfedokon&
pomiaru skuteczrigi zadziatania ochrony przeciwpaemiowej. Po zmontowaniu catego
systemu natey sprawdzt:

» wykonanie skrzyowan i zblizen z innymi instalacjami,
» prawidiowa¢ zadziatania wszystkich czujekgaznych ostrzegaczy parowych,

* poprawnd¢ zadziatania urdzen wyjsciowych (sygnalizatorow, modutow stegaych
I pofaczenia centralek). Po wginym okresie pracy zalecagsprzeprowadzenie
odbioru technicznego. Podczas tego okreswzpalaobserwow@jaka jest stabilng

systemu w normalnych warunkach pracy, a wyniki &pdo ksihzki eksploatacji.

W trakcie odbioru technicznego najesprawdzt czy prace zostaly wykonane
zgodnie z projektem i czy system pracuje poprawwnieszczegolngi nalezy sprawdzé
czy:

* czujki, uradzenia sygnalizacyjne sprawne,

» informacje przekazywane przez ceniralarmowa sa poprawne i odpowiadastanowi

rzeczywistemu

funkcje pomocnicze (sterowanie adzeniami zewerznymi) wykonywane przez
system g realizowane,
» instrukcja obstugi oraz ksika eksploatacji systemu zostaty dostarczone prizex; f

instalatorsk.
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Poszczegolne elementy instalacji wykodazgodnie z wymogami zawartymi w normie
PN-EN 50174-1 i PN-EN 50174-2 oraz wytycznymi dostay sprzetu TAK aby spetnié
jego wymagania gwarancyjne.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci rob6t podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej
Wymagania w zakresie odbioru rob6t zawigrd]Warunki techniczne
wykonania i odbioru rob6t budowlano - moimdavych. Budownictwo ogdlne™
(aktualnie obowjzujace), dodatkowo podstawowe zasady zawiera normaBEeN-|
60364-6-61:2000 "Instalacje elektryczne w obiektdidowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze."
Ponadto naley wykona sprawdzenia odbiorcze sktagizg sé z ogkdzin czsciowych i
koncowych polegaicych na kontroli:

» zgodndci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze starfaktycznym,
» zgodndci polaczen z ustalonym w dokumentacji powykonawczej,

e sprawdzenie stanu zewtrznego osprgu ( brak uszkodze mechanicznych i
zabrudze )

Po wykonaniu ogldzin naley sporadzi¢ protokéty z przeprowadzonych bada
zgodnie z wymogami zawartymi w normie PN-IEC 603%581:2000. Sprawdzeniu i kontroli
w czasie wykonywania robot oraz po ich zagoeniu powinny podlega

» zgodna¢ wykonania robot z dokumentagprojektows,

sposOb prowadzenia instalacji, pgi#enia i zabezpieczenia puszek instalacyjnych

przed sabotem,

» protokoly pomiaréw elektrycznych i ggtosci okablowania, prawidtowy dobér
przewodow,

e dobér uradzer zgodnie z wymaganiami klasy,

e sposOb i miejsca monta uradzen,

» skuteczné¢ dziatania urzdzex zgodnie z przeznaczeniem i zakresem ochrony,

» zakres i prawidtow& oprogramowania central alarmowych i adzen sterupcych

oraz rejestrujcych,

* sSposob zasilania wdzen,
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» arkusze programowania systemow alarmowych,

» jakos¢ i estetyka wykonania,

* kontrola innych wymagawynikajacych z wymaga normatywnych.
6.2. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatam

Wszystkie materiaty i roboty nie spelnjeg wymaga podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zostarodrzucone. HJ materialy nie
spetniagce wymaga zostaty wbudowane lub zastosowane, to na poledegpektora
nadzoru Wykonawca wymieni je na \&ave, na wiasny koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy Inspektor nadzoru mouzng wack za
nie majca zasadniczego wpltywu na jakoinstalacji i ustali zakres i wielké¢
potracen za obnkong jakos¢. Nalezy sprawdzé, czy kanalizacja wtdrna lub jej
elementy odpowiadajtym wymaganiom, ktorych spetnienie peoby¢ stwierdzone
bez wycia narzdzi i bez demontal. Sprawdzeniu podlega:

* utozenie kabli w kanalizacji zgodnie z projektem
e sprawdzenie iléci zapasow kablé&wviattowodowego
» sprawdzenie prawidtowego zamontowania kabli w stkdhlowej

» sprawdzenie prawidtowego oznakowania kabli
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7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT Obmiaru
rob6t (wykonanej roboty) dokonuje si z natury przyjmujac jednostki miary
odpowiadajace zawartym w dokumentacji - w jednostkach okréonych nad
tablicami poszczegolnych pozycji podstawy przedmiarnp.:

» w sztukach (gniazda, szafy przemystowe, sygnaligat@amery itp.),

* w metrach (trasy kablowe, kable instalacyjne)

* wykopy i ich zasypywanie w metrach seiennych

» uktadanie rur ostonowych i instalacyjnych w metrach

» zarobienie kabli i montakoncowek przewoddéw w sztukach
W specyfikacji technicznej szczegoOtowej, opracowyarsia konkretnego
przedmiotu zamoOwienia, napa ustak inne szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru
przedmiotowych robét
W szczegélnéci mazna przypé zasady podane w katalogach zawigragh
jednostkowe naktady rzeczowe dla odpowiednich robot
8. SPOSOB ODBIORU ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w Ogélnejpgcyfikacji Technicznej
Wymagania w zakresie odbioru rob6t zawigrd]Warunki techniczne
wykonania i odbioru rob6t budowlano - moimavych. Budownictwo ogdlne™
(aktualnie obowjzujace), dodatkowo podstawowe zasady zawiera normaBEEN-|
60364-6-61:2000 "Instalacje elektryczne w obiektdidowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze", a ponadto :

e Zaleca st, aby po sprawdzeniu dziatania systemoéw: alarmowkgnotroli dos¢pu i
telewizji dozorowej w obecrdoi jego wytkownika i/lub widciciela zostat
sporadzony protokot zdawczo-odbiorczy.

* Wiasciciel lub wytkownik obiektu dozorowanego powinien wyznaczpsole
odpowiedziala za nadz6r nad systemem alarmowym. Osobie tepynglezyzna
uprawnienia do wykonywania prac niednych do utrzymania systemu alarmowego
w stanie sprawniei, dokonywania odpowiednich zapisOw oraz obstugi.

* Uzytkownicy instalacji powinni b§ poinstruowani o wigciwym wytkowaniu
systemu alarmowego.

* Nalezy ustalt procedury pogpowania z alarmami, ostrzeniami o uszkodzeniu,
wytaczeniu cezsci lub catego systemu alarmowego ze stanu dziat&hiecedury te

powinny by zatwierdzone przez odpowiednie wiadze przed ictowpdzeniem.
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Badania wykonane przed przekazaniem systeméw aleegm kontroli dosfpu i
CCTV, powinny wykazé ze systemy dzialaj poprawnie oraz speinigjwszystkie
wymagania. Jeeli do istniejcych systemow SSWIN, KD lub CCTV wprowadzono
uzupetnienia lub modyfikacje, to nale wykona badania dla calego systemu
podlegagcego modyfikacji w celu stwierdzeniag dziata on poprawnie oraz odpowiada
przedmiotowi PN-91/E-050009:

» funkcje calej aparatury i pgzenia przewodowaswykonane poprawnie i spetniaj
wymagania dotycce instalaciji,
» kazde pokczenie ze sttbami lub centrum monitorowania dziata poprawnie.

» Jeeli wynik bada odbiorczych zostanie oceniony pozytywnie, to iladta powinien
potwierdze, ze systemy speiniajwymagania. Jeeli stwierdzone odchyiki as do
przyjecia, naley je wymient w swiadectwie.

Moze zostd uzgodnione,ze instalator bdzie wykonywat okresowo kontrgl
poszczegolnych systemow. Instalator powinien zwrdevag: uzytkownika na czynniki
wplywajace na parametry kdego z systemow, a w szczegdltiona wymagania
dotyczice okresowej konserwacji oraz unikanie dzafa praktyk, ktére mogtyby
spowodowa wytwarzanie fatszywych alarméw. Podczas odbiosteapdéw alarmowego,
kontroli dostpu i telewizyjnego systemu nadzoru riglezamawiagcemu praktycznie
zademonstrow@ czynnagci obstugowe kadego z zainstalowanych i uruchomionych
systemow.

8.2. Obstuga i konserwacja
Zaktad instalacji alarmowych powinien dostaremtascicielowi i/lub
uzytkownikowi systemu alarmowego pisemne i/lub pikeogowe instrukcje obstugi,
a ponadto:

8.2.1. Rejestrowanie

Dla systemu alarmowego nale prowadzé¢ zapisy (protokoty). Rodzaje
zapisOw nalgy okresli¢c w wytycznych dotycacych stosowania lub w normach
dotyczicych poszczegdlnych systeméw alarmowych. Dlazdkgo systemu
alarmowego powinien l#yzatazony system rejestrowania.

8.2.2. Rejestrowanie

Kazdy system alarmowy powinien ndierejestr zdarzg zawieragcy dat
kazdej wizyty, wykryte uszkodzenia oraz peid dziatania. Ponadto nalew nim
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rejestrowaé kazdy wywotany alarm wraz ze szczegétami o pogn dziataniu oraz,
jesli to mozliwe, przyczyr.
8.2.3. Zapis konserwacji
Nalezy wykon& oddzielny zapis kalego czasowego wadzenia na okres
konserwacji.

8.2.4. Zapis obstugi awaryjnej

Powinien istnié zapis daty i czasu odbioruidgego wezwania awaryjnego
wraz z dat i czasem trwania nieztinego dziatania.

8.2.5. Zapis okresowego wigizenia

Kazdy system alarmowy powinien n¢igapis kadego okresowego wytzenia
go lub jakiejkolwiek jego ogci. Powinna by wykazana kada czujka lub inne
wyposaenie, ktore nie dziata w jakimkolwiek okresie. Poign by podany powdd
wytaczenia oraz data ponownegoae#enia. Do kadego wyhczenia nalgy uzyska
od wytkownika lub jego przedstawiciela pisemne upznvanie.

8.3. Odbidr techniczny kaacowy

Systemy podlegage odbiorowi powinny by przedstawione do odbioru

technicznego kicowego po spetnieniu napujacych warunkdw:

» zakaczono wszystkie roboty moriawe

» dokonano bada odbiorczych, z ktorych wszystkie zalazyly sk wynikiem
pozytywnym;

Przy odbiorze kficowym instalacji SSWIN, KD i CCTV natg przedstawd
nastpujace dokumenty:

» projekt techniczny powykonawczy sieci teletechneZa naniesionymi ewentualnymi

zmianami i uzupetnieniami dokonanymi w czasie buglow
e dziennik budowy;

* potwierdzenie zgodroi wykonania instalacji z projektem technicznym,rweami

pozwolenia na budow przepisami;
» obmiary powykonawcze;
» protokoty odbioréw midzyoperacyjnych
» protokoty wykonanych badaodbiorczych

» dokumenty dopuszczgje do stosowania w budownictwie wyroby budowlane, z

ktérych wykonano instalagj
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dokumenty wymagane dla udzen podlegajcych odbiorom technicznym

instrukcje obstugi i gwarancje wbudowanych wyrobow

W ramach odbioru kecowego nalgy:

sprawdzt czy instalacja jest wykonana zgodnie z projekteechmhicznym
powykonawczym

sprawdzé protokoty odbiorow midzyoperacyjnych

sprawdzt protokoty zawierajce wyniki bada odbiorczych

Odbioér kaicowy kaiczy sk protokolarnym przegiem sieci teletechnicznej do
uzytkowania lub protokolarnym stwierdzeniem braku ygatowania sieci do
uzytkowania, wraz z podaniem przyczyn takiego stwierda.

Protok6t odbioru kacowego nie powinien zawiera postanowié
warunkowych. W przypadku zakozenia odbioru protokolarnym stwierdzeniem
braku przygotowania sieci do zytkowania, po usugciu przyczyn takiego
stwierdzenia naley przeprowadzi ponowny odbidr instalacji. W ramach odbioru
ponownego naley ponadto stwierdzi czy w czasie pomdzy odbiorami elementy

linii nie ulegty uszkodzeniu.

Dokumentacja powykonawca

Dokumentacja powykonawcza zawi€rausi przynajmniej:

9.

raporty z pomiarow;

rzeczywiste trasy prowadzenia kabli;
geodezyjn dokumentag powykonawca,
oznaczenia poszczegolnych elementdw sieci.

dostarczenie do stanowiska roboczego materiatonggaha i sprz:tu.

PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1 Zasady rozliczenia i ptatnéci

Rozliczenie robdt montawych instalacji teletechnicznych e by
dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakm@sat ii ich kaxcowym odbiorze
lub etapami okrdonymi w umowie, po dokonaniu odbioréwesziowych robét.

Ostateczne rozliczenie umowy paaizy zamawigicym a wykonawg

nastpuje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.
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Podstaw rozliczenia oraz pfatrci wykonanego i odebranego zakresu robot
stanowi warté¢ tych robét obliczona na podstawie:
» okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jedkmsych i ilosci robot
zaakceptowanych przez zamaweggo lub ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za

okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe monta lub kwoty ryczattowe obejmage roboty ww. uwzgldniaja:

» przygotowanie stanowiska roboczego,

» obstug sprztu nie posiadagego etatowej obstugi,

» ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich towzn przestawnych
umazliwiajacych wykonanie robot na wysod@ do 4 m (j&éli taka koniecznéc
wystepuje),

e usungcie wad i usterek oraz naprawienie uszkadzewstatych w czasie robot,

» uporazdkowanie miejsca wykonywania robat,

* usunicie pozostatéci, resztek i odpadow materiatdw w sposob podarspecyfikacji
technicznej szczegbtowe),

» likwidacj¢ stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych gje s rowniez koszty montau, demontau i pracy
rusztowa niezkzdnych do wykonania rob6t na wysagkodo 4 m od poziomu terenu.

Przy rozliczaniu robét wedlug uzgodnionych cen msthowych koszty
niezlednych rusztowd moga by¢ uwzgkdnione w tych cenach lub stan@vgpodstaw
oddzielnej ptatnéci. Sposob rozliczenia kosztow moita demontau i pracy
rusztowa koniecznych do wykonywania rob6t na wysésiopowyzej 4 m, naley
ustalc w postanowieniach pkt. 9 specyfikacji techniczr{isgczegétowej) SST,
opracowanej dla realizowanego przedmiotu zamowienia

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1 Rozporadzenia i inne dokumenty i przepisy

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004vrsprawie szczegbétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specytikéechnicznych wykonania i
odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonaliaytkowego (Dz. U. z 2004
r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nrpéz. 664).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.200%/rsprawie dziennika

budowy, montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszardawierajcego
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dane dotycgce bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. N81

poz. 953 z pgniejszymi zmianami).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn@)2 r. w sprawie

sposobow deklarowania zgodwowyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania
ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198z pi2041).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004vrsprawie systemow
oceny zgodngri, wymaga, jakie powinny spetnianotyfikowane jednostki
uczestniczce w ocenie zgodroi oraz sposobu oznaczenia wyrobow budowlanych
oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).

ZARZADZENIE DYREKTORA POLSKIEGO CENTRUM BADA |
CERTYFIKACJI z dnia 28 grudnia 1995 r. zmieniag zarzdzenie w sprawie
ustalenia wykazu wyrobow podlegeych obowazkowi zgtaszania do certyfikacji na
znak bezpieczestwa i oznaczania tym znakiem. (Mon. Pol. z 1999rr28, poz. 295)
ZARZADZENIE MINISTRA ZDROWIA | OPIEKI SPOLECZNEJ z dnik2 marca
1996 r. w sprawie dopuszczalnychzgh i nakzen czynnikdw szkodliwych dla
zdrowia, wydzielanych przez materialty budowlaneadzenia i elementy
wyposaenia w pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt I(Man. Pol. Nr 19.
poz. 23 n

ZARZADZENIE DYREKTORA POLSKIEGO CENTRUM BADA |
CERTYFIKACJI z dnia 27 czerwca 1996 r. zmieagg zaradzenie w sprawie
ustalenia wykazu wyrobow podlegeaych obowazkowi zgtaszania do certyfikacji na
znak bezpieczsstwa i oznaczania tym znakiem. (Mon. Pol. Nr 4&,.pi53)
ZARZADZENIE DYREKTORA POLSKIEGO CENTRUM BADA |
CERTYFIKACJI z dnia 28 marca 1997 r. zmien@g zaradzenie w sprawie
ustalenia wykazu wyrobow podlegeych obowazkowi zgtaszania do certyfikacji na
znak bezpieczsstwa i oznaczania tym znakiem. (Mon. Pol. Nr 2Z.[216),
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 200@krelenie metod i
podstaw sporglzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania plaamoph kosztow
prac projektowych oraz planowanych kosztow rob@dwianych okréonych w
programie funkcjonalnosytkowym (Dz. U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1389).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 r. Szczegdtowy zakres

i forma dokumentacji projektowej, specyfikacji teatznych wykonania i odbioru

73



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

robot budowlanych oraz program funkcjonalngakkowy (Dz. U. z 2004 r. Nr 202,
poz. 2072).

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. System ocenyragod(Dz. U. z 2004 r. Nr 204,
poz. 2087).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach bu@owth (Dz. U. z 2004 r. Nr 92,
poz. 881).

PN-EN 60118-7:2001 - Bezpieam#wo wytkowania nargdzi rgcznych o nagdzie
elektrycznym — Wymagania szczegotowe dotypez wkretarek i kluczy udarowych.
Zastpuje PN-85/E-08401.01 ; PN-85/E-08401.02 ; PN-8032601.03;

PN — EN 60893-3-6:2001 - Kable i przewody elektngz— Pakowanie,
przechowywanie i transport. Zaptije PN-70/E-79100 ;

PN-IEC 60050-826 - Stownik terminologiczny elektryknstalacje elektryczne w
obiektach budowlanych. Zaguje PN-91/E-05009/02;

PN-IEC serii 60364 ,Instalacje elektryczne w obaatt budowlanych”
PN-90/E-05023 - Oznaczenia identyfikacyjne przewotdarwami lub cyframi.
PN-92/E-05031 - Klasyfikacja wdzen elektrycznych i elektronicznych z punktu
widzenia ochrony przed pamniem padem elektrycznym. wymagania i badania.
PN-92/E-08106 - Stopnie ochrony zapewniane przedaby (Kod IP).
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