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1. CZESC OGOLNA

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

Nazwa nadana zamowieniu przez Zamawiajacego:
Projekt Wykonawczy, Przeniesienie Serwerowni Sadu Rejonowego i WKW.

Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z przeniesieniem serwerowni Sadu Rejonowego i WKW w Piasecznie.

Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.2

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnosc,
ze podstawowe wymagania badz spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych
z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlanej.

Przedmiot z zakresu robot objetych specyfikacja techniczng
Roboty, ktdrych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu przeniesienie serwerowni Sadu Rejonowego i WKW w Piasecznie.
Zakres robot obejmuje:
« przeniesienie bedacej w posiadaniu Inwestora infrastruktury teletechnicznej, to jest szaf
sieciowych i serwerowych, centrali telefonicznej i UPS,
« doprowadzenie istniejacego okablowania strukturalnego do nowych serwerowni,
« utozenie nowego okablowania strukturalnego tam, gdzie nie ma mozliwosci wprowadzenia
istniejacego okablowania do nowych serwerowni,
« wykonanie w serwerowni systemu sygnalizacji wikamania i napadu,
» wykonanie w serwerowni systemu kontroli dostepu,
+ rozbudowe istniejacego w obiekcie systemu monitoringu wizyjnego o kamery
monitorujace wejscia d serwerowni.
» ulozenie wszystkich materiatdbw w sposdb i w miejscu zgodnym z dokumentacjg
techniczna,
« uktadanie kabli i przewodow,
« terminowanie kabli w osprzecie przytgczeniowym,
« wykonanie oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich wyznaczonych
kabli i przewodow,
« przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujgcymi montowany element instalacji,
«  prace wykonczeniowe,

Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa zgodne z odpowiednimi
normami a takze podanymi ponizej:

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajacy zespdt cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie parametrow technicznych, jakosci, wymogow
bezpieczenstwa, wielkosci charakterystycznych, a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakow i
sposobow oznaczania, metod badan i préb oraz odbioréw i rozliczen.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatno$¢ danego wyrobu do okreslonego
obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu
oraz metodyke badan dla potwierdzenia tych wymagan.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie o$wiadczenia wydany przez producenta,
stwierdzajacy zgodno$¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikacjg techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.
Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajaca
(certyfikujaca), stwierdzajacy zgodno$¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami
prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacjg techniczng dla badanego materiatu
lub wyrobu.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow - zespét materiatdbw dodatkowych,
stosowanych przy uktadaniu przewoddw, utatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku
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1.6.

1.7.

awarii, zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciaggow rownolegtych
przewodow itp.
Grupy materiatdw stanowigcych osprzet instalacyjny do kabli i przewodow:

—  przepusty kablowe i ostony krawedzi,

—  drabinki instalacyjne,

—  koryta i korytka instalacyjne,

— kanaly i listwy instalacyjne,

—  rury instalacyjne,

- kanaty podtogowe,

—  systemy mocujace,

—  puszki elektroinstalacyjne,

—  koncowki kablowe, gniazda RJ45, panele z gniazdami RJ45, zaciski i konektory,

— pozostaty osprzet (oznaczniki przewodow, linki nosne i systemy naciggowe, dfawice,

ztaczki i szyny, zaciski ochronne itp.).
Urzadzenia elektryczne — wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone
do wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rozdziatu lub wykorzystania energii elektrycznej.
Odbiorniki energii elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii
elektrycznej w inng forme energii (Swiatto, ciepto, energie mechaniczng itp.).
Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okreSlajace mozliwosci ochronne urzadzenia,
ze wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.
Stopien ochrony IP — okreSlona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed
dotykiem elementdéw instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sie ciat statych,
wnikaniem cieczy (szczegdlnie wody) i gazéw, a ktdrg zapewnia odpowiednia obudowa.
Obwad instalacji elektrycznej — zespot elementdw potaczonych posrednio lub bezposrednio
ze zrodtem energii elektrycznej za pomocg chronionego przed przetezeniem wspolnym
zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio potaczonych przewoddw elektrycznych. W skiad
obwodu elektrycznego wchodzg przewody pod napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie
urzadzenia zmieniajgce parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i
sygnalizacyjne, zwigzane z danym punktem zasilania w energie (zabezpieczeniem).
Przygotowanie podtoza — zespdt czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu
instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli i
przewodow majacy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie z dokumentacja.
Do prac przygotowawczych zalicza sie nastepujace grupy czynnosci:
= wiercenie i przebijanie otwordw przelotowych i nieprzelotowych,

kucie bruzd i wnek,
osadzanie kotkdw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,
montaz uchwytdw do rur i przewodow,
montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wigzkowych,
montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,
oczyszczenie podtoza — przygotowanie do klejenia.

Nazwy i kody grup, klas i kategorii robot (wg wspolnego stownika Zamowien CPV)
32421000-0 Okablowanie sieciowe

32423000-4 Gniazda sieciowe

32422000-7 Elementy skfadowe sieci

32424000-1 Infrastruktura sieciowa
35121700-5 Systemy alarmowe
45312200-9 Instalowanie przeciwwlamaniowych systemow alarmowych

31625300-6 Alarmy antywlamaniowe
35125300-2 Kamery bezpieczenstwa

0goine wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosc
z dokumentacjq projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdbw pomocniczych
zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji
projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu
niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spetnienia parametrow
technicznych urzadzen lub podwyzszenia wczesniej przewidywanych.



1.8.

Dokumentacja rob6t montazowych

Dokumentacje robot montazowych elementdw instalacji teletechnicznych stanowia:

= projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z 02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentagji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75,
poz. 664),

= specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot (obligatoryjne w przypadku zamowien
publicznych), sporzadzone zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75,
poz. 664),

= dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustaw_ z 16 kwietnia 2004 r.
o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobdow
lub zalecenia producentéw dotyczace stosowania wyrobow,

= protokoty odbiorow czesciowych, koncowych oraz robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
z zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych,

= dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca
1994 r. — Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pozniejszymi zmianami). Montaz elementow
instalacji elektrycznej nalezy wykonywa¢ na podstawie dokumentacji projektowej
i szczegdtowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt montazowych,
opracowanych dla konkretnego przedmiotu zamowienia.



2. MATERIALY

2.1.

2.2.

2.2.1.

Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materiatow przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu
pozadanego standardu wykonania i okreslenia wtasciwosci i wymogow technicznych zatozonych
w dokumentacji technicznej dla projektowanych rozwigzan.

Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentéw pod

warunkiem:

—  spetniania tych samych wiasciwosci technicznych,

—  przedstawienia zamiennych rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia
do stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta),

— w wypadku przewoddéw i gniazd okablowania strukturalnego niezbedne jest uzyskanie
aprobaty producenta istniejagcego w obiekcie okablowania strukturalnego, tak aby
zastosowanie zamiennych materiatbw nie doprowadzito do utraty przez Inwestora
gwarancji na okablowanie.

0Ogolne wymagania dotyczace wilasciwosci materiatow

Do wykonania i montazu instalacji teletechnicznych w obiektach budowlanych nalezy stosowac

przewody, kable, osprzet oraz aparature i urzadzenia posiadajgce dopuszczenie do stosowania

w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktérych producent lub jego

upowazniony przedstawiciel:

= dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslonego systemu
oceny zgodnosci,

= wydat deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane
specyfikacje techniczne, normy opracowane przez Miedzynarodowg Komisje Elektrotechniczng
(IEC) i wprowadzone do zbioru Polskich Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem
przepisow bezpieczenstwa Miedzynarodowej Komisji ds. Przepiséw Dotyczacych Zatwierdzenia
Sprzetu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

= oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi
przepisami,

=wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu
umieszczonego w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobow majacych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,

= wydat oswiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego
do jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacjq
projektowq, sporzadzong przez projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.

Zastosowanie innych wyrobdw, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem

posiadania przez nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich

w zatwierdzonym projekcie dotyczacym montazu urzadzen elektroenergetycznych w obiekcie

budowlanym.

Specyfikacja materialowa

WWSZELKIE  NAZWY  WLASNE PRODUKTQW |  MATERIALOW PRZYWOLANE
W SPECYFIKACJI StUZA OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA
| OKRESLENIU  WLASCIWOSCI |  WYMOGOW TECHNICZNYCH ZALOZONYCH

W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH ROZWIAZAN.”

Infrastruktura kablowa

Przepusty kablowe i ostony kraw edzi — w przypadku podziatu budynku na strefy pozarowe,
w miejscach przejscia kabli miedzy strefami lub dla ochrony izolacji przewoddw przy przejsciach
przez Scianki konstrukcji wsporczych nalezy stosowac¢ przepusty ochronne.

Kanaty i listwy instalacyjne - wykonane z tworzyw sztucznych, blach stalowych,
aluminiowych lub jako kombinacja metal-tworzywo sztuczne, ze wzgledu na miejsce montazu
moga by¢ Scienne, przypodtogowe, sufitowe, podtogowe; odporne na temperature otoczenia
w zakresie od — 5 do + 60 °C. Wymiary kanatéw i listew sg zréznicowane w zaleznosci
od decyzji producenta, przewazajg ptaskie o szerokosci (10) 16 do 256 (300) mm, jednoczesnie
kanaly o wiekszej szerokosSci posiadajg przegrody wewnetrzne stale lub mocowane
dla umozliwienia prowadzenia réznych rodzajow instalacji w ciggach réwnolegtych
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2.2.2.

2.3.

2.4.

we wspoinym kanale lub listwie. Zasady instalowania réwnolegtego réznych sieci przy
wykorzystaniu kanatéw i listew instalacyjnych nalezy przyja¢ wg zalecen producenta i zalecen
normy. Kanaly pionowe o wymiarach — wysokosci 176 do 2800 mm wystepujg w odmianie
podstawowej i o podwyzszonych wymaganiach estetycznych jako stupki lub kolumny
aktywacyjne. Osprzet kanatéw i listew mozna podzieli na dwie grupy: utatwiajacy prowadzenie
instalacji oraz pokrywy i stanowigcy wyposazenie uzytkowe jak gniazda i przyciski instalacyjne
silno- i stabopradowe, elementy sieci telefonicznych, transmisji danych oraz audio-video.

Systemy mocujgace przewody, kable, instalacje wigzkowe i osprzet

Uchwyty do mocowania kabli i przewodéw - klinowane w otworze z elementem
trzymajacym statym lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementdw np. paski
zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane; stosowane gtéwnie z tworzyw sztucznych
(niektdére elementy mogq by¢ wykonane takze z metali).

Koncowki kablowe w postaci gniazd RJ45 - wykonane z odpowiednich materiatow
i spetniajgce odpowiednie wymagania zgodnie z obowigzujgcymi normami; ich zastosowanie
utatwia podtaczanie i umozliwia wielokrotne odtgczanie i przytaczanie przewoddw do instalaci.
Pozostaly osprzet — utatwia montaz i zwieksza bezpieczenstwo obstugi; wyrdzni¢ mozna kilka
grup materiatéw: oznaczniki przewodow, dtawnice.

0dbiér materiatow na budowie

Wyroby do robot montazowych moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniajg nastepujace

warunki:

= sg zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystyka podang w dokumentacji projektowej
i specyfikacji technicznej SST,

= sg whasciwie oznakowane i opakowane,

= spetniajg wymagane wtasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

= producent dostarczyt dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego
lub jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych
prefabrykatow rowniez karty katalogowe wyrobow lub firmowe wytyczne stosowania
wyrobow.

Niedopuszczalne jest stosowanie do robot montazowych wyrobdw i materiatow nieznanego

pochodzenia.

Przyjecie materiatow i wyrobdw na budowe powinno by potwierdzone wpisem do dziennika

budowy.

Skladowanie materialdw na budowie

Sktadowanie materiatow powinno odbywac sie w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikow
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze
specjalnych  wiasciwosci materiatbw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac sie do zalecen producenta w w/w zakresie.



3. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

3.1.1.

3.1.2.

3.1.3.

3.1.4.

3.1.5.

3.1.6.

3.1.7.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne, jak réwniez
terminy realizacji poszczegdlnych etapow.
0Ogoine wymagania dotyczace robét

Prowadzenie robot
Prowadzenie robot w budynku Sadu wymaga stosowania sie do warunkow i wymagan podanych
w przepisach (normach) obowigzujacych w zakresie w/w obiekcie oraz uzgodnien wykonania
robét z jednostkami nadzorujacymi dane obiekty.
Godziny wykonywania prac instalacyjnych oraz harmonogram przetaczania poszczegolnych
pomieszczen ze starych do nowych serwerowni nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.
Prace zwigzane z przefaczeniami okablowania strukturalnego do projektowanej serwerowni
muszg by¢ wykonywane w sposdb zapewniajacy uzytkownikom obiektu nieprzerwany dostep do
sieci LAN. Prace nalezy wykonywac poza godzinami pracy Sadu — w godzinach wieczornych
i nocnych oraz w dni wolne od pracy. Teren robot nalezy kazdorazowo uprzatnac.

Odbior placu budowy
Przed rozpoczeciem robdt instalacji okablowania strukturalnego wykonawca powinien zapoznac
sie z budynkiem Sadu, gdzie bedg prowadzone roboty.

Koordynacja roboét instalacji okablowania strukturalnego z innymi robotami

Koordynacja robdt budowlano-montazowych poszczegdlnych rodzajow powinna by¢ dokonana
we wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacjg nalezy obja¢ projekt organizacji budowy,
szczegbtowy harmonogram robét instalacji okablowania strukturalnego oraz pomocnicze roboty
ogodlnobudowlane zwigzane z robotami okablowania strukturalnego, uwzgledniajac przy tym
etapowy charakter budowy.

Materiaty

Parametry techniczne materiatow i wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi
w dokumentacji projektowej i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm
panstwowych (PN).

Sprzet

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne powinny odpowiadac¢ ogdlnie przyjetym
wymaganiom co do ich jakosci oraz wytrzymatosci oraz bezpieczenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone
parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz
stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich
eksploatadji.

Transport

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementdw, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju
robdt elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty
W sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania elementow okablowania
strukturalnego i urzadzen nalezy przestrzegaC zalecen wytworcdw. Nalezy zastosowal sie
do zalecen producenta.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i elementdw okablowania strukturalnego bezposrednio przed
montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu z magazynu budowy.

Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowac¢ z elementéw trwatych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni giecia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych promieni
giecia kabli s podane w kartach katalogowych i specyfikacjach technicznych kabli miedzianych.
Rozmiary (pojemnosc) kanatdéw kablowych nalezy dobieraé w zaleznosci od maksymalnej liczby
kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Zajeto$¢ Swiatta kanatéw kablowych przez



3.1.8.

3.2.

3.3.

3.4.

3.5.

kable nalezy oblicza¢ w miejscach zakretow kanatdw kablowych. Przy catkowitym wypetnieniu
Swiatta kanatu kablami na zakrecie kanat bedzie wéwczas wypetniony w 40% na prostym
odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wzig¢ pod uwage
zapisy normy PN-EN 50174-2:2002 dotyczace réwnolegtego prowadzenia réznych instalacji
w budynku, m.in. instalacji =zasilajacej, zachowujac odpowiednie odlegtosci pomiedzy
okablowaniem zasilajgcym a okablowaniem strukturalnym przy jednoczesnym uwzglednieniu
materiatu, z ktérego zbudowane sg kanaty kablowe.

Uktadanie kabli.

Przy uktadaniu kabli nalezy stosowa¢ sie do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia
giecia, sity i sposobu wciggania, itp.)

Symetryczne kable skretkowe nalezy uktada¢ w wybudowanych kanatach kablowych w sposob
odpowiadajacy odpornosci  konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne.
W szczegolnosci nalezy wystrzegaC sie nadmiernego Sciskania kabli, deptania po kablach
utozonych na podtodze oraz zatamywania kabli na elementach konstrukcji kanatow kablowych.
Przy odwijaniu kabla z bebna badZz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy przekraczac
maksymalnej sity ciagniecia oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyly sie wezty
ani supty.

Nalezy bezwzglednie pamieta¢ o odpowiednim oznaczeniu kabla. Przyjety ogdlnie promien
giecia podczas instalacji wynosi 8-krotnosc¢ $rednicy zewnetrznej kabla skretkowego.

Przebieg tras kablowych

Trasa instalacji okablowania strukturalnego powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej
konserwacji oraz remontow. Minimalna odlegtos¢ miedzy kablami informatycznymi i lampami
fluoroscencyjnymi, neonowymi i prozniowo-tukowymi (lub innymi o wysokim poziomie pradu
roztadowania) powinna wynosi¢ 130 mm. Kable stosowane w réznych celach (np. zasilajace
energig elektryczng i informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych wigzkach.
Rézne wigzki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie. Szczegdtowe informacje
w normie PN-EN 50174-1:2002

Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji okablowania
strukturalnego bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposdb
trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie
pracowac, oraz sam rodzaj instalacji.

Przejscia przez sciany i stropy

Przejscia przez Sciany i stropy powinny spetniaé nastepujace wymagania:

= wszystkie przejécia obwoddw instalacji okablowania strukturalnego przez Sciany i stropy
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami,

= przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,

= obwody instalacji okablowania strukturalnego przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione
do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe,

rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

Podejscia instalacji do urzadzen

Podejscia instalacji okablowania strukturalnego do urzadzen nalezy wykonywa¢ w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposdb estetyczny.

Podejscia do przewoddéw utozonych w podtodze nalezy wykonywaé w rurach stalowych,
zamocowanych pod powierzchnig podiogi, albo w specjalnie do tego celu przewidzianych
kanatach. Rury i kanaly musza spetniac odpowiednie warunki wytrzymatosciowe i byc
wyprowadzone ponad podtoge do wysokosci koniecznej dla danego urzadzenia.

Do odbiornikdw zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykonywac¢ przewodami utozonymi na tych Scianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych,
a takze na innego rodzaju podtozach np. ksztattowniki, korytka itp.



3.6.

3.7.

Uziemienie i ekranowanie

Uziemienia i potaczenia mas stosowane sg w ekranowanych systemach okablowania
strukturalnego.

W celu uzyskania najlepszych rezultatow, system uziemiajacy powinien by¢ potaczony w trzech
wymiarach, w szczegdlnosci w przypadku wielokondygnacyjnych budynkéw wyposazonych
w sieciowy system przesytania danych. Nalezy pamietaé, ze jednym z najwiekszych
niebezpieczenstw jest indukowanie sie przepieciowych pdol magnetycznych w petlach
zwarciowych do ziemi. Pole przepieciowe jest gtownie poziome i indukuje najgorsze btadzace
napiecia w pionowych petlach.

W specyfikacjach normy EN 50310 okreslono optymalne warunki jakie powinny spetniaé
uziemienia i sieci masy w budynkach, gdzie dziatajg instalacje informatyczne. Norma EN 50310
winna by¢ stosowana w nowo powstajacych budynkach jak réwniez juz istniejacych.

Prace wykonczeniowe.

Przez prace wykonczeniowe rozumie sie uzupetnienie natynkowych tras kablowych wykonanych

z listew z tworzywa, ksztattkami katéw ptaskich, wewnetrznych i zewnetrznych, uzupetnienie

faczenia pokryw na prostych odcinkach tacznikami, uzupetnienie koncéwek listew zaslepkami.

Widoczne nieréwnosci $cian po zainstalowaniu listwy nalezy uzupetnic¢ silikonem lub inng masg

uszczelniajaca.

Jesli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe z pokrywa),

nalezy je zamknac.

Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.

Jesli wykorzystuje sie trase kablowg przechodzacg przez granice strefy pozarowej, Swiatto jej

otworu nalezy zamkna¢ odpowiednig masg uszczelniajaca, charakteryzujacy sie wiasciwosciami

nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p. poz. i przymocowaé w miejscu jej

instalacji przywieszke z petng informacjq o tak zbudowanej granicy strefy.

Nalezy oznaczyé wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania

systemem okablowania, wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen,

pozwalajacy na pozniejsza rozbudowe instalacji.

Elementami, ktdre nalezy oznaczac, sa:

= pomieszczenia punktow dystrybucyjnych,

= szafy i stojaki zawierajace elementy systemu okablowania,

= poszczegolne panele krosowe,

= poszczegolne porty tych paneli,

= a takze wszystkie gniazda uzytkownikow.

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg zawierajacg

nastepujace elementy:

= podstawa opracowania,

= informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy
rozpatrywanej instalacji,

= opis wykonanej instalacji wraz z opisem zainstalowanych technologii,

= lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy /
Nazwa elementu / Ilos¢,

= schemat pofaczen elementdw instalacji,

= podktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji,

= widoki szaf i stojakéw w punktach dystrybucyjnych,

= widoki wszystkich rodzajow punktow uzytkownikow,

Informacje zawarte w dokumentacji musza odzwierciedlac rzeczywisty stan instalacji.

4. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty
podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

« odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

« odbiorowi czeSciowemu,

« odbiorowi wstepnemu,

« odbiorowi koncowemu.
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4.1.

4.2,

4.3.

4.4.

0dbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robdt przed ich zanikiem lub zakryciem.

Odbiodr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania ogdlnego postepu robdt.
Odbioru robét dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestora na podstawie dokumentdw
zawierajacych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary
i proby, w konfrontacji z dokumentacjg projektowq , specyfikacjami technicznymi i uprzednimi
ustaleniami.

0dbiér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.

Odbioru czesSciowego robdt dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze wstepnym robot.
Odbioru czesciowego roboét dokonuje Inwestor.

0dbior wstepny robot

Odbiér wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru wstepnego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inwestora. Odbidr wstepny robdt nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora
zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 4.4.

Odbioru wstepnego robdot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru wstepnego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych, robdt uzupetniajacych lub robot wykonczeniowych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru wstepnego.

Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstepnego robdt jest protokdt odbioru
wstepnego robdt sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru
wstepnego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

» Dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu.

« Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupetniajgce lub zamienne).

« Ustalenia technologiczne.

« Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

« Dziennik budowy.

« Oswiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym.

* Rejestry obmiardow (oryginaty).

» Wyniki pomiaréw kontrolnych, prob oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze
specyfikacjami technicznymi.

« Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdw zgodnie z
specyfikacjami technicznymi.

« Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéow badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami technicznymi.

» Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wiascicielom urzadzen.

» Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu.
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4.5.

« Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

« Instrukcje eksploatacyjne.

« Protokoty sprawdzen i odbioréw instalacji i urzadzen sieci zewnetrznych elektroenergetycznych
wraz z uktadami pomiarowymi.

» Protokoty sprawdzen i odbiorow przewoddw wentylacyjnych oraz skutecznosci wentylacji
mechanicznej.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedq gotowe do odbioru wstepnego, komisja, w porozumieniu z Wykonawcg , wyznaczy
ponowny termin odbioru wstepnego robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

0dbior koncowy

Odbidér koncowy - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr
koncowy — pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 5.3. ,,0dbiér wstepny robot".
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5. SPECYFIKACJA MATERIALOWA
5.1. Instalacja kontroli dostepu
Kontroler KS-1012-RS

Nazwa parametru lub
funkcji

Pojemnosc pamieci

- pamie¢ kart

- pamiec¢ zdarzen

- pamiec alarmoéw

Parametry elektryczne

- napiecie zasilania /- pobdr pradu
Parametry srodowiskowe

- otoczenie

- temperatura pracy

- wilgotnos$¢ wzgledna
wymiary modutu kontrolera
- wymiary obudowy kontrolera

Porty komunikacyjne

Do pofaczenia z komputerem
Do podtaczenia do magistrali
Czytniki i karty

- porty czytnikow

- format kart

- typy kart

- format koddéw klawiatury czytnikéw
Linie dozorowe

- wejscie czujnika stanu drzwi

- wejscie do przycisku wyjscia

- wejscie - zastosowanie ogdlne
Wyjscia sterujace

- sterujgce zamkiem elektrycznym

- sterujgce sygnalizatorem alarmu
drzwi

- zastosowanie ogdlne na kontrolerze

- zastosowanie ogdélne na module
(opcja)
Parametry dotyczace dostepu

- liczba poziomoéw dostepu
- liczba terminarzy

- liczba dni $wiatecznych
Tryb identyfikacji

Wytaczanie alarmu

Wartos¢ parametru - opis funkcji

20 000

50 000 (autom. kasowanie najstarszych)
20 000 (autom. kasowanie najstarszych)

10 - 15VDC/ < 100 mA

Tylko do instalacji wewnatrz pomieszczen
Od -10°C do +55°C
10% - 90%

160 x 110 mm
- RS232 | - TCP
- RS485 |

2 porty - interfejs Wieganda
26 /34 bit Wiegand, definiowany klienta
Zgodne z technologiag czytnika

4-bitowy, bez buforowania

NO / NC - 2 linie dozorowe
NO / NC - 2 linie dozorowe
NO / NC - 4 linie dozorowe

Przekaznikowe DC 12V 3A - 2 wyjscia
Przekaznikowe DC 12V 3A - 2 wyjscia
Przekaznikowe DC 12V 3A - 2 wyjscia

Przekaznikowe DC 12V 3A - 4 wyjscia

200 w systemie / 42 w kontrolerze

184 w systemie / 16 w kontrolerze

64 x 32 dni w systemie / 16 w kontrolerze
Karta, PIN, Karta lub PIN, Karta + PIN

Synchroniczne ze stanem linii lub z opézn.
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5.2,

Czytnik zblizeniowy C-20

Zasieg odczytu

Zasilanie

Maks. pobdr pradu
Odporno$c¢ na przepiecia statyczne
Warunki otoczenia
Temperatura pracy
Wilgotno$¢ wzgledna
Wymiary

Porty komunikacyjne
Format odczytywanych kart
Format transmisji
Czestotliwos¢ transmis;ji
Klawiatura kodowa

Format kodéw klawiatury

Instalacja SSWiN

Centrala alarmowa PC1616

do 10 cm

od 9 do 15 VDC

150 mA

do 15kVv

Do instalacji wewnatrz i na zewnatrz pomieszczen
-15°C +55°C

0% - 90%

115 (wys) x 75 (szer) x 22 (gt) mm
Wiegand - 26 bit

UNIQUE (EM)

Zgodne z formatem 26 bit Wiegand
125 kHz

Tak

4-bitowy, bez buforowania

Liczba linii dozorowych na ptycie 6

Maksymalna liczba linii dozorowych 16

Maksymalna liczba linii bezprzewodowych 16 (dla ver.4.1); 32 (dla ver.4.2)
Liczba podsystemow 2

Liczba wyj$¢ programowalnych na ptycie 2

Maksymalna liczba wyjs¢ programowalnych 14

Kody uzytkownikow 32 + 5 (dla ver.4.1); 48 (dla ver.4.2)
Maksymalna liczba klawiatur 8

Rejestr zdarzen 500

Klawiatura Serii Power PK5500

- Menu w 8 jezykach

- Globalny status podsystemow
- 32 znakowy wyswietlacz LCD

- Powiekszone przyciski utatwiajace obstuge

- 5 programowalnych przyciskow funkcyjnych

- Mozliwos¢ zaprogramowania zacisku wejscia/wyjscia jako linii dozorowej, wyjscia
programowalnego PGM lub czujnika niskiej temperatury

- Oddzielne przyciski Pozar, Pomoc, Panika

- Funkcja wielotonowego gongu dla kazdej z linii

- Regulacja jaskrawosci wyswietlacza i gtosnosci brzeczyka klawiatury
- Podwoijne zabezpieczenie antysabotazowe przed otwarciem lub oderwaniem od $ciany
- Montaz powierzchniowy lub w obudowie

Czujka dualna PIR + mikrofala, odporna na zwierzeta z funkcja antymaskingu LC-
103-PIMSK
Metoda detekgji Czteroelementowy pasywny czujnik
podczerwieni (QUAD PIR)
z mikrofalowym impulsowym
czujnikiem Dopplera

Zasilanie 8,2 do 16V=

Pobdr pradu Aktywnos¢: 25,5mA
Czuwanie: 18mA

Kompensacja temperaturowa TAK

Czas wzbudzenia alarmu 2 + 1 sek.
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5.3.

Wyjscia alarmowe (,antymasking” i PIR+MW)

Przetacznik sabotazowy

Czas nagrzewania
Wskaznik LED

Czerwona dioda LED

Zielona dioda LED

Z6tta dioda LED

Odpornosc¢ na zaktdcenia radiowe
Odpornos¢ na zaktocenia statyczne
Odpornos¢ na zaktdcenia przepieciowe
Temperatura pracy

Wymiary (mm)

Waga

Czujka zbicia szyby LC-105-DGB

Zasilanie
Pobor pradu

Zasieg detekcji

Wymiary szkta
Grubo$¢ szkla
Wyjscie alarmowe

Przetacznik sabotazowy

Temperatura pracy
Zakres wilgotnosci

Temperatura przechowywania
Odpornos¢ na zaktocenia radiowe

Odpornos¢ na zaktocenia statyczne
Odpornos¢ na zaktocenia przepieciowe
Wymiary (mm)

Waga

Instalacja CCTV

Kamera CFFC1315-LP

Typ produktu:

Przetwornik:

Rozdzielczosc¢:

Czutosc:

Wbudowany obiektyw:
Elektroniczna migawka (AES):
Stosunek S/N:

Funkcje dodatkowe:

Normalnie zwarte, 28v= 0,1A
z rezystorem  zabezpieczajacym 10
Ohm

Normalnie  zwarty, 28V=  0,1A
z rezystorem  zabezpieczajacym 10
Ohm - rozwarte po otwarciu obudowy
1 min

Diody LED  migoczag  podczas
nagrzewania i auto-testowania
SWIECI SIE podczas alarmu

KANAL PODCZERWIENI (PIR)

KANAL MIKROFALOWY

10V/m plus 80% AM od 80

8kV kontakt, 15kV

2.4kV @ 1.2]

-10°C ~ +50°C

118 x 62,5 x 41

102g

9-16V=

Czuwanie: 15mA przy 12V=
Aktywnosc¢: 40mA przy 12V=

Tafla maks. 10m

Hartowane maks. 10m

Laminowane maks. 8m

Zbrojone maks. 8m

Powlekane maks. 8m

Podwdjna tafla maks. 8m

Ciecie diamentem maks. 3m
0,3x0,3mdo 3 x 3m

2,4 do 6,4mm

Normalnie zwarty, 50 mA/24V=,
Zz wbudowanym rezystorem 10 Ohm
Normalnie zwarty, 50 mA/24V=,
z wbudowanym rezystorem 10 Ohm
-20°C do +50°C

maks. 95% wilgotnosci  wzglednej,
bez kondensacji

-30°C do +70° C

10V/m plus 80% AM od 80MHz
do 1GHz

8kV kontakt, 15kV powietrze

24kv @ 1,23

79x48 x 21

40g

koputkowa (Domed)

CCD 1/3

480 linii

0,56 Ix (F2.0 przy 50 IRE)
3.7mm/F2.0

Automatyczna — 1/50s do 1/100000s
> 50dB

AGC, BLC, AWB, AES, lokalne wyjscie
wideo
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Zasilanie: 12 VDC / 24 VAC, 3.5W

Temp. pracy:: —10°C ... + 50°C
Wymiary: (Sredn. x wys.): 112 x 97,5 mm
Waga: 290g

6. ZASADY ROZLICZENIA I PLATNOSCI

Rozliczenia i ptatnosci bedg dokonane zgodnie z zapisami zawartymi w umowie dotyczacej
wykonania instalacji teletechnicznej.

7. PRZEPISY ZWIAZANE
7.1. Normy
- PN-EN 50173-1:2007 Technika informatyczna

Czes¢ 1: Wymagania ogdlne,

- PN-EN 50173-2:2008 Technika informatyczna
Czesc¢ 2: Pomieszczenia biurowe,

- PN-EN 50173-3:2008 Technika informatyczna
Czes¢ 3: Zabudowania przemystowe,

- PN-EN 50173-4:2008 Technika informatyczna
Czesc¢ 4: Zabudowania mieszkalne,

- PN-EN 50173-5:2007 Technika informatyczna
Czesc¢ 5: Osrodki obliczeniowe,

- PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna - Instalacja okablowania.

Systemy okablowania strukturalnego.

Systemy okablowania strukturalnego.

Systemy okablowania strukturalnego.

Systemy okablowania strukturalnego.

Systemy okablowania strukturalnego.

Czesc 1: Specyfikacja i zapewnienie jakosci

- PN-EN 50174-2:2002 Technika informatyczna - Instalacja okablowania.
Czesc¢ 2: Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw

- PN-EN 50310:2002 Stosowanie potaczen wyrownawczych i uziemiajacych w budynkach
z zainstalowanym sprzetem informatycznym,

- PN-EN  50346:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Badanie
zainstalowanego okablowania.

- PN-E-08390-14:1993 Systemy Alarmowe — Wymagania Ogdlne — Zasady stosowania

- PN-E-08390-3:1998 Systemy Alarmowe — Wiamaniowe Systemy Alarmowe — Wymagania i
badania central

- PrPN-EN 50133-1 Systemy alarmowe Systemy kontroli dostepu dotyczace bezpieczenstwa
Wymagania systemowe

- PN-EN  50132-2-1 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach - Czes¢ 2-1: Kamery telewizji.

- PN-EN  50132-5 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach - Czes¢ 5: Teletransmisja.

- PN-EN  50132-7 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane

w zabezpieczeniach - Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania.
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